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Apresentacao

Este documento foi elaborado pela HI Tecnologia Indistria e Comércio Ltda. Quaisquer dlvidas ou
esclarecimentos sobre as informacdes contidas neste documento podem ser obtidas diretamente com o nosso
departamento de suporte a clientes, através do telefone (19) 2139.1700 ou do email
suporte@hitecnologia.com.br. Favor mencionar as informacdes a seguir para que possamos identificar os dados
relativos a este documento.
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1 Abrangéncia do Documento

Este documento abrange os seguintes Controladores nas plataformas especificadas abaixo.

Equipamentos Plataforma Abrangéncia
Tipo Familia Modelo GI | GII |GIIDuo| G3 | G3S %
MCIO02 X v
MCI02
MCI02-QC X %
ZAP500/BX/BXH X v
ZAP500
ZTK500/501 X v
eZAP900/901, ZAP900/901 X v
ZAP900
eZTK/ZTK900, ZAP900-BXH X v
ZAP910 / ZTK910 X v
ZAP911 X v
eZAP910 / eZTK910 X v
eZAP911 X v
Controla ZAP910-BXH X v
dores | zAP91X
ZAP910-S / ZTK910-S X v
ZAP911-S X 4
eZAP910-S / eZTK910-S X v
eZAP9911-S X v
ZAP910-BXH-S X v
FLEX950 FLEX950-PLC X v
CPU300 X v
P7C CPU301, PPU305 X v
CPU302, PPU306 X v
NEON CPU400 X v
MMI600 MMI600/601 X v
IHMs MM650 MMI650 X v
MMI800 MMI800 X v
FLEX950 FLEX950-IHM X v
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2 Introducao

Este documento tem por objetivo apresentar uma atividade, relacionada ao interfaceamento com entradas e
saidas digitais dos controladores da HI Tecnologia.

3 Informacao Copyright

Este documento é de propriedade da HI Tecnologia Industria e Comércio Ltda. © 2014, sendo distribuido de
acordo com os termos apresentados a seguir.

e FEste documento pode ser distribuido no seu todo, ou em partes, em qualquer meio fisico ou
eletronico, desde que os direitos de copyright sejam mantidos em todas as copias.

4 Isencao de Responsabilidade

A utilizacdo dos conceitos, exemplos e outros elementos deste documento é responsabilidade exclusiva do
usuario. A HI Tecnologia Indistria e Comércio Ltda. ndo podera ser responsabilizada por qualquer dano ou
prejuizo decorrente da utilizagdo das informagGes contidas neste documento.

5 Sugestoes

Sugestdes sdao bem vindas. Por favor, envie seus comentarios para suporte@hitecnologia.com.br
Novas versbes deste documento podem ser liberadas sem aviso prévio. Caso tenha interesse neste conteldo
acesse o site da HI Tecnologia regularmente para verificar se existem atualizacOes liberadas deste documento.

6 Referéncias

Os seguintes documentos e aplicativos podem ser consultados e utilizados para prover maiores informagoes ao
usuario. Estao disponiveis para download gratuito em nosso website: www.hitecnologia.com.br.

6.1 Documentos

Cddigo do documento Titulo Formato
PET.A04001 Folha de Especificacdo Técnica do ZTK900 PDF
PET.A04002 Folha de Especificacdo Técnica do eZTK900 PDF
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PET.108.001 Folha de Especificacdo Técnica do ZAP900/901 PDF
PET.108.002 Folha de Especificacdo Técnica do eZAP900/901 PDF

6.2 Aplicativos

Nome Fungao Formato
SPDSW  Ambiente de programacao para a linha de controladores da HI Tecnologia EXE
OPPE Ambiente de programacao para a linha de IHMs da HI Tecnologia EXE

7 Descricao da Atividade

Esta atividade ilustra como interfacear com os sinais, de entradas e saidas digitais, dos controladores da HI
Tecnologia.

7.1 Entradas Digitais
As entradas digitais sdo identificadas pela letra I (do inglés “Input”), seguido pelo numero de identificacdo do

canal digital. O primeiro canal de entrada digital comega com nimero 0 (zero), e assim sucessivamente até a
guantidade de canais disponiveis no controlador.

Sensores

Chaves e
botSes

B

Entradas
Digitais

Tipos de Sensores Digitais que podem ser acoplados as entradas digitais do ZTK900

Por exemplo, considerando o controlador ZAP900, o mddulo principal denominado de ZMB900 possui 8 canais
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de entradas digitais, assim identificados:

ZAP900 Descricao

10 19 canal de entrada digital
I1 20 canal de entrada digital
12 39 canal de entrada digital
13 40 canal de entrada digital
14 59 canal de entrada digital
15 6° canal de entrada digital
16 7° canal de entrada digital
17 890 canal de entrada digital

7.2 Saidas Digitais

As saidas digitais sdo identificadas pela letra O (do inglés “Output”), seguido pelo nimero de identificagdo do
canal digital. O primeiro canal de saida digital comeca com numero O (zero), e assim sucessivamente até a
guantidade de canais disponiveis no controlador.

ik et Cilindro
L ek umatico
prneumnatica ke
' Saidas a
Digitais | '
e
Reld
scoplador Motor

ey

Tipos de Atuadores Digitais que podem ser acoplados as saidas digitais do ZTK900

Por exemplo, considerando o controlador ZAP900, o mddulo principal denominado de ZMB900 possui 8 canais
de saidas digitais, assim identificados:
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ZAP900 Descricao

00 10 canal de saida digital
01 20 canal de saida digital
02 309 canal de saida digital
03 40 canal de saida digital
04 50 canal de saida digital
05 6° canal de saida digital
06 79 canal de saida digital
07 89 canal de saida digital

7.3 Programacao Ladder via SPDSW

Apresentamos a seguir algumas atividades basicas para acesso aos canais de entradas e saidas digitais dos
controladores da HI Tecnologia.

7.4 Mapear uma entrada digital direta em uma saida digital

Esta atividade ilustra como mapear uma entrada digital, em uma saida digital, dos controladores da HI
Tecnologia.

Para se realizar a programacao Ladder basta efetuar os seguintes passos:
Ler o estado de uma entrada digital do controlador (contato NA).

Atuar no estado de uma saida digital do controlador.
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> Repassa o estado da entrada digital I0 para a o e
Materndticas e 4 >
saida digital OO
Comparag$o . Leitura da entrada digital IO
Flua Atuacdo na salda digital o0
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Hardware ; =
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A légica ilustrada acima repassa o estado da entrada digital I0, para a saida digital O0 do controlador. Ou seja,
quando a entrada digital I0 estiver ligada a saida digital OO0 estara ligada e vice versa.

Considerando o kit de treinamento ZTK900, pode-se simular o estado da entrada digital I0, através da chave
associada a este. Ao posicionar esta chave nas posigoes:

« “Liga”, o respectivo /ed associado a esta entrada digital acende, e devido a légica Ladder implementada,
a saida digital O0 também sera acionada.

«  "“Desliga”, o respectivo /ed associado a esta entrada digital se apaga, e devido a logica Ladder
implementada, a saida digital O0 também sera desativada.

] ‘T{

mﬁ o2 oo ocal@ s ol o @

906 O

Led de sinalizacdo do estado da saida digital 00 do ZTK900

7.5 Mapear uma entrada digital invertida em uma saida digital

Esta atividade ilustra como mapear o estado inverso de uma entrada digital em uma saida digital dos
controladores da HI Tecnologia.

Para se efetuar a programagao Ladder basta realizar os seguintes passos:
» Ler o estado inverso de uma entrada digital do controlador (contato NF).

«  Atuar no estado de uma saida digital do controlador.
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A logica ilustrada acima repassa o estado invertido da entrada digital I1 para a saida digital O1 do controlador.
Ou seja, quando a entrada digital I1 estiver ligada, a saida digital O1 estara desligada e vice versa.

Considerando o kit de treinamento ZTK900 pode-se simular o estado da entrada digital I1 através da chave
associada a este canal. Ao posicionar esta chave nas posigoes:

» “Liga”, o respectivo /ed associado a esta entrada digital acende, e devido a logica /adder implementada,
a saida digital O1 serd desligada.

« “Desliga”, o respectivo /ed associado a esta entrada digital se apaga, e devido a légica /adder
implementada, a saida digital O1 sera ligada.

0-24 de Entradas Digican
W@ @ = rvr@®
e T TRy
f R I

oL T =
0.0 OOR

Wit ek (P (bl pewal VEiE B Tl

Chave de selecdo do estado da entrada digital e led de sinalizacdo do estado da entrada digital I1 do ZTK900

Saidas Duightais

Led de sinalizacdo do estado da saida digital O1 do ZTK900
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7.6 Consultar o estado de entradas e saidas digitais
Esta atividade ilustra como consultar o estado de entradas e/ou saidas digitais para realizar ldgicas de
intertravamento na aplicacao Ladder
Para realizarmos a programacao Ladder basta realizarmos os seguintes passos:
* Ler o estado direto (NA) ou inverso (NF) de entradas digitais do controlador.

« Ler o estado direto (NA) ou inverso (NF) de saidas digitais do controlador.
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As logicas acima ilustram acesso direto (NA) e/ou invertido (NF) ao estado de entradas e /ou saida digitais para
compor as ldgicas de intertravamento necessarios a aplicacdo Ladder .
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