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1 Abrangéncia do Documento

Este documento abrange os seguintes Controladores nas plataformas especificadas abaixo:

Equipamentos Plataforma Abrangéncia
Tipo Familia Modelo GI | GII |GIIDuo | G3 | G3S %
MCI02 X
MCI02
MCI02-QC X
ZAP500/BX/BXH X
ZAP500
ZTK500/501 X
eZAP900/901, ZAP900/901 X v
ZAP900
eZTK/ZTK900, ZAP900-BXH X v
ZAP910 / ZTK910 X v
ZAP911 X v
eZAP910 / eZTK910 X v
eZAP911 X v
Controla ZAP910-BXH X v
dores ZAP91X
ZAP910-S / ZTK910-S X v
ZAP911-S X 4
eZAP910-S / eZTK910-S X v
eZAP9911-S X v
ZAP910-BXH-S X v
FLEX950 FLEX950-PLC X v
CPU300 X v
P7C CPU301, PPU305 X v
CPU302, PPU306 X v
NEON CPU400 X
MMI600 MMI600/601 X
MM650 MMI650 X
HMs 1 vmis00 MMI800 X
FLEX950 FLEX950-IHM X
GTI100 GTI100-RS/GTIO0-ET

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia Pagina 4 de 33
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2 Introducao

Este documento tem como objetivo fornecer informagdes sobre funcdes disponiveis na programacdo /adder
(disponivel no ambiente de programacdo SPDSW) para obter informagdes dos controladores da HI Tecnologia.
Estas funcoes estdo disponiveis para controladores geracao GII e GII-Duo da HI Tecnologia, como por exemplo,
ZAP900, ZAP901 (GII) e P7C (GII-Duo).

O documento é dividido nas seguintes segoes:
« Apresentacdo das fungdes para Informagoes de controladores GII;
»  Apresentacao das fungdes para Informagdes de controladores GII-Duo.

O documento foi concebido visando transmitir ao usuario as informagoes relativas a utilizacdo das funcoes de
informacdo, com uma rapida apresentacao, e fixando as informagdes por meio de exemplos praticos.

3 Informacao Copyright

Este documento é de propriedade da HI Tecnologia Industria e Comércio Ltda. © 2014, sendo distribuido de
acordo com os termos apresentados a seguir.

e FEste documento pode ser distribuido no seu todo, ou em partes, em qualquer meio fisico ou
eletronico, desde que os direitos de copyright sejam mantidos em todas as copias.

4 Isencao de Responsabilidade

A utilizagdo dos conceitos, exemplos e outros elementos deste documento é responsabilidade exclusiva do
usuario. A HI Tecnologia Industria e Comércio Ltda. ndo podera ser responsabilizada por qualquer dano ou
prejuizo decorrente da utilizagdo das informagdes contidas neste documento.

5 Sugestoes

Sugestoes sdo bem vindas. Por favor, envie seus comentarios para suporte@hitecnologia.com.br
Novas versdes deste documento podem ser liberadas sem aviso prévio. Caso tenha interesse neste conteldo
acesse o site da HI Tecnologia regularmente para verificar se existem atualizacOes liberadas deste documento.

6 Referéncias

Todos os documentos e programas de exemplos referenciados abaixo estao disponiveis para “download” em
nosso site: www.hitecnologia.com.br.

Programas de Exemplo (em ambiente PDSW)
Documentos Referéncias

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia Pagina 5 de 33
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Exemplo de utilizacdo das fungdes para obter informacdes de controladores GII da HI
EPE00049 Tecnologia

EPE00050 Exemplo de utilizagdao das fungdes para obter informacoes de controladores GII-Duo da HI
Tecnologia
Controlador ZAP900/901:
Documentos Referéncias

PET.108.001 Folha de Especificacdo Técnica do ZAP900/901(formato PDF).

Controlador P7C:

Documentos Referéncias

PMU 107.001  Manual do usuario P7C (formato PDF).

7 Fungoes para obter informagoes do controlador

Para obter informacoes do controlador, sera utilizado um conjunto de fungdes disponibilizadas, através do bloco
de controle SCB. Este bloco prové uma interface padronizada com fungdes que permitam obter diversas
informagdes do controlador da HI Tecnologia. A seguir, tem-se, uma apresentacao mais detalhada sobre este
bloco de funcao.

7.1 Descricao da Funcao SCB — Informacoes do controlador

Em aplicagdes desenvolvidas no ambiente SPDSW, deve-se utilizar o bloco SCB (“Bloco de Controle Padrao”),
para acesso as fun¢des de informacdes dos controladores da HI Tecnologia. O bloco SCB é composto por:

+ 1entrada E1
* 4 parametros (P1, P2, P3 e P4), e
+ 1 saida S1

A figura abaixo ilustra um bloco SCB no programa de aplicagao (/adden):

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia Pagina 6 de 33
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—  3CB

E1 51
—_— P1 =Knn E—

P2 = Mxx

P3=Myy

P4=Mzz

Figura - Bloco "SCGB"

A seguir, serao descritos os parametros associados ao bloco SCB, bem como a sua respectiva operagao.

7.2 Parametros do Bloco SCB

Os elementos que compdem o bloco SCB sdo descritos abaixo:

« Pardmetro P1: Deve ser uma constante inteira do tipo Knn, onde o valor especificado para essa
constante indica a funcdo do bloco, devendo ser:

o Igual a 5, para obter informagdes do Controlador.

« Parametro P2: Deve ser uma memodria inteira do tipo Mnn, a partir dessa deve existir uma sequéncia
de memorias consecutivas com parametros de entrada associados a funcgdo selecionada. A quantidade
de parametros € dependente de cada fungdo que se deseja utilizar. Exemplo: Sendo Mxx igual a M10, a
sequéncia sera M10, M11, M12... etc, até a quantidade de parametros necessarios a funcao

especificada.

- Parémetro P3: Deve ser uma memoria inteira do tipo Mxx, a partir dessa deve existir uma sequéncia
de memodrias consecutivas com parametros de saida associados a fungao selecionada. A quantidade de
parametros € dependente de cada fungdo que se deseja utilizar Exemplo: Sendo Mxx igual a M20, a
sequéncia serda M20, M21, M22.... etc, até a quantidade de dados necessédrios a cada funcdo

especificada.

« Parémetro P4: Deve ser uma memoria inteira do tipo Myy. Esta memoria contera o codigo de retorno

da execucao da funcdo especificada. Neste caso, se retornar um valor 0 (ZERO) indica funcdo

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia Pagina 7 de 33
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executada com sucesso, caso contrario, indica o cddigo de erro associado a execucdo da fungdo.
- Entrada E1: sinal de habilitacao do bloco SCB, onde:
Energizado - Bloco habilitado.
Desenergizado - Bloco desabilitado ndo executa nenhuma fungao.
Observacgao: Cabe ressaltar que na funcionalidade deste bloco SCB, o tratamento das operagdes
especificadas, somente é executado a cada transicdo de ativacao desta entrada
E1l, devendo permanecer ativa até o término da execucao da fungdo, indicado
quando a saida S1 torna-se energizada.
- Saida S1: sinal de saida do bloco SCB, onde:

o Energizado - Término da execucdo da fun¢ao de comunicacao especificada.

o Desenergizado — Bloco ndo habilitado, ou esta habilitado, mas ainda nao concluiu a execucao da

funcdao de comunicagao especificada.

7.3 Operacao do Bloco SCB

Para utilizacdo deste bloco SCB, deve-se seguir a seguinte sequéncia de operagao:
1. Preencher os parametros P1, P2, P3 e P4, de acordo com a funcdo a ser utilizada, ou seja, para cada

funcdo existe um conjunto de parametros especificos necessarios para a correta execucdo da fungdo.

2. Para ativar a fungdo especificada, deve-se gerar uma transicdo de subida na entrada E1. Esta entrada E1
deve permanecer ativa até o término da execucdo da funcdo, indicado quando a saida S1 torna-se

energizada.
3. Aguardar o término da execugdo da funcao selecionada, indicada quando a saida S1 torna-se ativa.

4. Apds o término da execucdo da funcdo, deve-se analisar o cddigo de retorno, referente a execucao da
funcdo retornada na memoéria especificada no parametro P4. Em linhas gerais, se o cddigo de retorno
for 0 (ZERO) indica que a fungdo foi executada com sucesso, caso contrario indica o cddigo de erro
associado a execucdo da fungdo selecionada. Se a funcdo foi executada com sucesso, e se a mesma
possuir parametros de resposta, podem-se analisa-los nas memdrias especificadas no parametro P3
deste bloco SCB.

5. Recomenda-se desabilitar a entrada E1 do bloco SCB, de modo que em sua préxima ativagao seja

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia Pagina 8 de 33
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gerada uma transigdo de subida, tal qual descrito no passo 2 acima.

7.4 Selecionando o Bloco SCB no Ambiente SPDSW

No ambiente SPDSW, para inserir um bloco SCB em seu programa de aplicacdo (/adder), deve-se proceder
como descrito a seguir:
Posicione o cursor no local desejado do programa /adder, selecione a opcdao “Especiais” na palheta de

G |

comandos a esquerda da janela do editor /adder, e em seguida selecione o botdo

Bésicas

Movirnento

Materniticas

Comparagdo
Fluzo

([ Espeas D

Hardwiar

g o Qg

JigEd

Apds a insercdo do bloco SCB no programa Ladder, deve-se configurar os parametros do mesmo.

ABDLIR<LDIXFIDLABDLELZ A
Bésico |L:0001 [C:03 | Dec KOOOO FUMNCAD SCB 5 (NFORMACOES DO CTRL)[ 5]

Movimanto

Matematicas

Comparagdo

Fluxa

| Especiais |

Hardweare !l |
< T  oozof; -

@D | F

Figura — Exemplo de Edicdo de um Bloco "SCB" no ambiente SPDSW

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia Pagina 9 de 33
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8 Funcgao para Informacoes de controladores GII

As funcbes apresentadas nesta sessdo sao validas para os controladores GII da HI Tecnologia. Seguem alguns
exemplos destes controladores:

ZAP900: Controlador Ldgico Programavel, cuja Interface Homem
Maquina, com display alfanumérico de 2 linhas por 16,backlight,
também pertence a esta familia de MMI“s Geragdo II (veja documento
PET.108.001)

ZAP901: Controlador Logico Programavel, sem Interface Homem
Magquina incorporada (veja documento PET.108.001).

8.1 Funcao - Informacgdes grupo 0 do controlador Gli

Fungao Informagdes grupo 0

Plataforma de Controlador

Esta fungao esta disponivel para controladores da familia GII da HI Tecnologia.

Descricao da Funcao

Comando para solicitacdo de informagGes do controlador da HI Tecnologia. No caso, para obter informacoes e
status sobre o controlador e da comunicagao.

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia Pagina 10 de 33
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P1: Parametros de Entrada

Constante Knn Funcdo do bloco SCB para obter informacgdes do Controlador

Deve ser uma constante inteira (Knn) cujo valor deve ser 5
P2: Parametros de Entrada

Memoria xx + 0 Identificador do grupo de informagdes que se deseja obter do controlador da

HI Tecnologia. No caso, o grupo 0. Deve-se especificar o valor numérico 0.

P3: Parametros de Saida

Memoria yy + 0
Memoria yy + 1
Memoria yy + 2
Memoria yy + 3
Meméria yy + 4
Memoria yy + 5
Memoria yy + 6
Memodria yy + 7
Memoria yy + 8
Memoria yy + 9

Memodria yy + 10
Memoria yy + 11

Memoria yy + 12
Memoria yy + 13

Memoria yy + 14

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia

Cddigo do tipo de equipamento(veja observagao “0B");

Numero de serie do equipamento;

Cddigo do tipo de firmware do equipamento(veja observagao “0C");
Versao e revisao do firmware do equipamento (veja observacao “0D");
Contador de resets por energizacdao do equipamento;

Contador de resets por estouro do watch dog timer;

Status do equipamento, mapeado em bits (veja observagao “0E");
Cddigo da licenga de uso;

Identificador do enderego do controlador [1... 255];

Configuracao do canal de comunicagao COM1, mapeado em bits;
(veja observacao “0F");

Contador de frames de comunicagao do canal de comunicacdo COM1;

Configuragdo do canal de comunicagdo COM2, mapeado em bits
(veja observacao “0F");

Contador de frames de comunicagao do canal de comunicagdo COM2;

Configuracdo do canal de comunicacao COM3 (se disponivel), mapeado em

bits
(veja observacao “0F");

Contador de frames de comunicacao do canal de comunicagdo COM3.

Pagina 11 de 33
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P4: Parametros de Saida

Memoria zz + 0 Cddigo de retorno da execucdo da fungao de informacgao, onde:
Iguala 0 Indica operagao executada com sucesso.
Diferente de 0 Indica condicdo de falha. Vide a lista de cadigos de retorno.

8.1.1 Comentarios

[OBS. 0A] A operagao especificada neste bloco SCB somente é realizada a cada transicao da entrada E1 deste
bloco SCB. Assim, a cada operacao desejada deve-se gerar uma transicao de subida nesta entrada E1 em sua
respectiva aplicacao Ladder.

[OBS. 0B] Seguem alguns codigos de equipamentos GII da HI Tecnologia.
» Cddigo 17: Controlador ZAP900;
« Cddigo 18: Controlador ZAP901;
» Codigo 19: Controlador eZAP900;
« Cddigo 20: Controlador eZAP901;
«  Cddigo 21: Controlador PLEX950-PLC.

[OBS. 0C] Seguem alguns codigos de firmwares disponiveis para equipamentos GII da HI Tecnologia.

« Cddigo 10: PLC com firmware serie G-II;
» Cddigo 52: Sistema de bombeio mecanico SCUB para equipamentos GII/GII-Duo;
» Cddigo 53: Sistema de gas lift intermitente para equipamentos GII/GII-Duo;
» Cddigo 54: Sistema de bombeio mecanico SCUB-LT para equipamentos GII/GII-Duo;
» Cédigo 60: PLC com firmware com mddulo de comunicacao Interbus ITB600.
[OBS. 0D] Versao e revisdo, do firmware do equipamento, € mapeado segundo o formato: V.R.rr, onde:
«  “W":Versao do firmware;
« “R”: Revisao maior do firmware;
« “rr” : Revisdo menor do firmware;
Exemplo : O valor 1713 indica:

o “W": Versdo do firmware = 1.

o “R": Revisao maior do firmware = 7.

o “R”: Revisao menor do firmware = 13.

[OBS. OE] O status de operagdo do equipamento € mapeado em bits, conforme descrito abaixo:

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia Pagina 12 de 33
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bits 0... 7: Total de médulos detectados no equipamento, incluindo a CPU;

bit 8 : Ultimo power-up por resets por energizacio do equipamento;

bit 9 : Ultimo power-up por resets por

bit 10 : Com suporte para data flash;

estouro do watch dog timer (WDT);

bit 11 : Sinalizagao de bateria fraca. A bateria do controlador GII é utilizada para manter os dados na
memaria NVRAM e o respectivo reldgio calendario do controlador;

bits 12... 15: Reserva.

[OBS. OF] A configuracdao do canal de comunicagao mapeada em bits possui a seguinte especificagao:

Bits 0... 3 - Baud Rate:
o 0001: 2400 bauds;
o 0010: 4800 bauds;
o 0011: 9600 bauds;
o 0100: 19200 bauds;
o 0101: 38400 bauds;

o Demais configuragdes : Reservado.

Bit 4 — Data Bits

o (: 7 data bits;

o 1: 8 data bits.

Bits 5... 6 - Paridade

o 00: Sem paridade;

o 01: Paridade Par (Even);
o 10: Paridade Impar (Odd).
Bit 7 — Stop bits

o 0: 1 stop bit;

o 1: 2 stop bits.

Bits 8..9 - Controle de Fluxo
o 00: Nenhum;

o 01: Modem (RTS/CTS);
o 10: Multidrop (RS485);

o Demais configuracdes : Reservado.

Bit 10 - Nao utilizado (reserva);

Bit 11 - Modo de Operacao:

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia
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o

o

0: Escravo;

1: Mestre.

+ Bits 12... 15 - Tipo de Protocolo:

o

o

o

0000: Driver ASCII sem SOF e EOF;
0001: Driver ASCII com SOF;

0010: Driver ASCII com EOF;

0011: Driver ASCII com SOF e EOF;
0100: Protocolo SCP-HI;

1000: MODBUS-RTU;

1001: MODBUS-TCP;

Demais configuragdes : Reservado.

*  Exemplo: O valor 16403 (4013 hexadecimal) indica :

o

o

o

Bits 0... 3 - Baud Rate => 0011: 9600 bauds;

Bit 4 — Data Bits => 1: 8 data bits;

Bits 5..6 — Paridade => 00: Sem paridade;

Bit 7 — Stop bits => 0: 1 stop bit;

Bits 8..9 - Controle de Fluxo => 00: Nenhum;

Bit 11 - Modo de Operacao => 0: Escravo;

Bits 12..15 - Tipo de Protocolo => 0100: Protocolo SCP-HI.

8.1.2 Exemplo

Este exemplo ilustra como obter as informagdes do grupo 0 do controlador GII da HI Tecnologia. Para realizar
esta funcao de informacao, deve-se:

» Inserir um bloco SCB no programa /adder, considerando, como exemplo, o seguinte mapa de memodrias:

o

o

o

(e}

P1 = KO: Constante com valor 5, indicando funcdo de solicitacao de informacdes do controlador;
P2 = M10: Buffer com os parametros de entrada;
P3 = M20: Buffer com os parametros de saida;

P4 = M11: Cddigo de retorno da execucao da fungao.

Param.

Parametro Valor Significado do Valor do Parametro
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Fungao do bloco SCB para solicitagao de informagoes do controlador GII
da HI Tecnologia.

Identificador do grupo de informagdes que se deseja obter do
P2: M10 0 controlador. No caso, o grupo 0 (zero), devemos especificar o valor
numérico 0 (zero).

P3: M20 Codigo do tipo de equipamento;
M21 Numero de serie do equipamento;
M22 Codigo do tipo de firmware do equipamento;
M23 Versao e revisao do firmware do equipamento;
M24 Contador de resets por energizacao do equipamento;
M25 Contador de resets por estouro do watch dog timer;
M26 Status do equipamento, mapeado em bits;
M27 Cddigo da licenga de uso;
M28 Identificador do enderego do controlador;
M29 Configuracao do canal de comunicacdo COM1, mapeado em bits;
M30 Contador de frames de comunicacao do canal COM1;
M31 Configuracao do canal de comunicacao COM2, mapeado em bits;
M32 Contador de frames de comunicagao do canal COM2;
M33 Configuracao do canal de comunicagago COM3, mapeado em bits;
M34 Contador de frames de comunicagao do canal COM3.
P4: M11 Codigo de retorno da execucao da funcao.

*  Programar a memdria M10 com o valor necessario para a configuracdo desta funcao SCB;

« Habilitar a entrada (E1) do bloco SCB, para programar e habilitar a funcdo SCB;

» Aguardar a saida (S1) do bloco SCB tornar-se ativa, indicando que a operagao foi executada;

« Analisar a memdria M11 para verificar se houve erro ou nao na execucdo da fungdo. Se o valor for o
(ZERO) indica fungdo executada com sucesso, e neste caso podemos avaliar os dados retornados nos
parametros de saida M20... M34. Caso contrario deve-se analisar o cddigo de erro especificado em M11

e realizar o seu devido tratamento;

« Para uma nova execugao da fungao SCB, deve-se gerar um novo pulso na entrada (E1) do bloco.
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8.2 Funcao — Informacoes grupo 1 do controlador GII

Fungdo Informagdes grupo 1

Plataforma de Controlador

Esta fungdo esta disponivel para controladores da familia GII da HI Tecnologia.

Descricao da Fungao

Comando para solicitacdo de informagdes do controlador da HI Tecnologia. No caso, para obter informagdes e
status sobre o controlador.

P1: Parametros de Entrada

Constante Knn Funcdo do bloco SCB para obter informagdes do Controlador.

Deve ser uma constante inteira (Knn) cujo valor deve ser 5

P2: Parametros de Entrada

Identificador do grupo de informagdes que se deseja obter do controlador da

Memoria xx + 0 . = e
HI Tecnologia. No caso, o grupo 1, deve-se especificar o valor numeérico 1.

P3: Parametros de Saida

Memodria yy + 0 Cddigo do tipo de equipamento (veja observacdo “0B");

Meméria yy + 1 NUmero de serie do equipamento;

Memoria yy + 2 Cddigo do tipo de firmware do equipamento (veja observagao “0C");
Memoria yy + 3 Versao e revisao do firmware do equipamento (veja observacao “0D");
Memoria yy + 4 Contador de resets por energizacao do equipamento;

Memoria yy + 5 Contador de resets por estouro do watch dog timer;

Memodria yy + 6 Status do equipamento, mapeado em bits (veja observagao “0E");
Meméria yy + 7 Cddigo da licenga de uso.

P4: Parametros de Saida
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Cddigo de retorno da execugdo da funcao de informacao, onde:
Indica operagao executada com sucesso.
Indica condigdo de falha. Vide a lista de cddigos de retorno

8.2.1 Comentarios

[OBS. 2A] A operacdo especificada neste bloco SCB somente é realizada a cada transicdo da entrada E1 deste
bloco SCB. Assim, a cada operacdo desejada deve-se gerar uma transicdo de subida nesta
entrada E1 em sua respectiva aplicagao /adder:

[OBS. 2B] As informagdes disponibilizadas neste grupo 2 correspondem a uma parte das informagdes do grupo
0 (zero). Assim, para obter detalhes sobre as informacdes disponibilizadas neste grupo 2,
consulte o detalhamento das informacdes no grupo 0 (zero).

8.2.2 Exemplo

Este exemplo ilustra como obter as informagdes do grupo 2 do controlador GII da HI Tecnologia. Para realizar
esta funcao de informacao deve-se:

« Inserir um bloco SCB no programa Ladder, considerando, como exemplo, o seguinte mapa de

memorias:

o

P1 = KO: Constante com valor 5, indicando fungao de solicitacao de informacdes do controlador;

o P2 = M10: Buffer com os parametros de entrada;

o P3 = M20: Buffer com os parametros de saida;

o P4 = M11: Cddigo de retorno da execugdo da fungao.

Param. Parametro  Valor

Significado do Valor do Parametro

P1: KO 5
P2: M10 2
P3: M20

M21

Funcao do bloco SCB para solicitagao de informagdes do
controlador GII da HI Tecnologia.

Identificador do grupo de informagGes que se deseja obter
do controlador. No caso, o grupo 2, entao devemos
especificar o valor numérico 2.

Identificador do enderego do controlador;

Configuracao do canal de comunicacao COM1, mapeado em
bits;
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M22 Contador de frames de comunicagao do canal COM1;
M23 Configuracao do canal de comunicagago COM2, mapeado em
bits;
M24 Contador de frames de comunicagdo do canal COM2;
M25 Configuracao do canal de comunicagao COM3, mapeado em
bits;
M26 Contador de frames de comunicagao do canal COM3.
P4: M11 Codigo de retorno da execucao da funcao.

*  Programar a memoria M10 com o valor necessario para a configuragdo desta funcao SCB;

» Habilitar a entrada (E1) do bloco SCB, para programar e habilitar a funcdo SCB;

« Aguardar a saida (S1) do bloco SCB tornar-se ativa, indicando que a operacao foi executada;

» Analisar a memdria M11 para verificar se houve erro ou nao na execucdo da fungdo. Se o valor for o
(ZERO) indica fungdao executada com sucesso, e neste caso pode-se avaliar os dados retornados nos
parametros de saida M20..M26. Caso contrario, deve-se analisar o cddigo de erro especificado em M11

e realizar o seu devido tratamento;

« Para uma nova execucao da fungdo SCB, deve-se gerar um novo pulso na entrada (E1) do bloco.

8.3 Funcao — Informacoes grupo 3 do controlador GII

Fungdo Informagdes grupo 3

Plataforma de Controlador

Esta fungdo esta disponivel para controladores da familia GII da HI Tecnologia.

Descricao da Funcao

Comando para solicitacdo de informagdes do controlador da HI Tecnologia. No caso, para obter informagdes
especificas de um determinado maddulo de hardware do controlador.

P1: Parametros de Entrada
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Constante Knn

P2: Parametros de Entrada

Memoria xx + 0

Memoria xx + 1

P3: Parametros de Saida
Memoria yy + 0
Memoéria yy + 1
Memoria yy + 2
Memoria yy + 3

P4: Parametros de Saida

Memoria zz + 0

Nota de Aplicacdo
FungOes para obter Informagdes do Controlador

Arquivo: ENA0007300.odt Liberado em: 05/01/2017

Funcdo do bloco SCB para obter informagdes do Controlador.

Deve ser uma constante inteira (Knn) cujo valor deve ser 5.

Identificador do grupo de informagOes que se deseja obter do controlador da
HI Tecnologia. No caso, o grupo 3, deve-se especificar o valor numérico 3.

Numero do slot do controlador [0... n] onde esta o médulo de hardware que
se deseja obter as informacdes. O slot 0 (zero) geralmente corresponde ao
modulo de CPU, e os demais slots 1... n correspondem aos moédulos de
expansao de I/0 do equipamento.

Cédigo MID de identificagdo do moédulo de hardware (veja observacdo “3B”);
Configuracdo do maddulo de hardware (veja observacao “3C");

Revisdo do firmware do modulo de hardware;

Revisdo do hardware do mddulo alocado no slot.

Codigo de retorno da execucdo da fungao de informagao, onde:

Iguala 0
Diferente de 0

Indica operagdo executada com sucesso.
Indica condicdo de falha. Vide a lista de cddigos de retorno.

8.3.1 Comentarios

[OBS. 3A] A operagao especificada neste bloco SCB somente ¢ realizada a cada transicao da entrada E1 deste

bloco SCB. Assim, a cada operacdo desejada deve-se gerar uma transicao de subida nesta entrada E1
em sua respectiva aplicacao /adder.

Este documento pode ser alterado sem notificagdo prévia
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[OBS. 3B] O cddigo MID associado ao modulo de hardware é especifico de cada controlador da HI Tecnologia.
Como exemplo, apresentamos alguns cddigos de mddulos associados ao controlador ZAP900 :

« Cddigo 19: Mddulo Processador ZMB-900;
» Cddigo 35: Modulo Expansdo HXM-500;

» Cddigo 51: Modulo Expansdo DXM-510;

« Cbdigo 67: Mddulo Expansdo ITB-520.

[OBS. 3C] As configuragOes sdo especificas de cada mddulo de hardware. Para maiores informagGes consulte o
respectivo manual do controlador da HI Tecnologia.

8.3.2 1.1.2 Exemplo

Este exemplo ilustra como obter as informagoes do grupo 3 do controlador GII da HI Tecnologia. Para realizar
esta funcao de informagao deve-se:

« Inserir um bloco SCB no programa /adder, considerando, como exemplo, o seguinte mapa de memodrias:

o P1 = K0: Constante com valor 5, indicando fungao de solicitacdo de informagdes do controlador;
o P2 = M10: Buffer com os parametros de entrada;
o P3 = M20: Buffer com os parametros de saida;

o P4 = M11: Cddigo de retorno da execugdo da funcao;

Param. Parametro Valor Significado do Valor do Parametro

. Fungao do bloco SCB para solicitagao de informagoes do controlador GII
P1: KO 5 .
da HI Tecnologia.

3 Identificador do grupo de informagdes que se deseja obter do

=z e controlador. No caso, o grupo 3, deve-se especificar o valor numérico 3.

Numero do slot do controlador [0... n] onde esta o mddulo de hardware
M11 0 gue se deseja obter as informacoes. Por exemplo, se desejar o slot 0
(zero) devemos especificar o valor 0 (zero).

P3: M20 Cddigo MID de identificagao do moédulo de hardware;
M21 Configuracdo do mddulo de hardware;
M22 Revisdo do firmware do mddulo de hardware;
M23 Revisdo do hardware do mddulo alocado no slot.
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P4: M1l Codigo de retorno da execucao da funcao.

*  Programar as memorias M10... M11 com os valores necessarios para a configuracao desta fungdo SCB;
» Habilitar a entrada (E1) do bloco SCB, para programar e habilitar a fungao SCB;
« Aguardar a saida (S1) do bloco SCB tornar-se ativa, indicando que a operacao foi executada;

« Analisar a memoria M11 para verificar se houve erro ou ndo na execucao da funcdo. Se o valor for o
(ZERO) indica funcdo executada com sucesso, e neste caso podemos avaliar os dados retornados nos
parametros de saida M20..M23. Caso contrario deve-se analisar o cddigo de erro especificado em M11 e
realizar o seu devido tratamento;

« Para uma nova execucao da fungdo SCB, deve-se gerar um novo pulso na entrada (E1) do bloco.

9 Funcao para Informacoes de controladores GII-Duo

As fungOes apresentadas nesta sessao sdo validas para os controladores GII-Duo da HI Tecnologia. Segue
exemplo deste controlador:

- Controlador Logico Programavel, (veja documento

9.1 Funcao — Informacoes grupo 10 do controlador GII-Duo

Fungdo Informacgdes grupo 10

Plataforma de
Controlador
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Esta fungao esta disponivel para controladores da familia GII-Duo da HI Tecnologia.

Descricao da Fungao

Comando para solicitacdao de informacgdes do controlador da HI Tecnologia. No caso, para obter informagdes e
status sobre o controlador.

P1: Parametros de
Entrada

Constante Knn Funcao do bloco SCB para obter informagbes do Controlador.
Deve ser uma constante inteira (Knn) cujo valor deve ser 5.

P2: Parametros de
Entrada

Identificador do grupo de informagbes que se deseja obter do controlador G-II Duo

Memodria xx + 0 X e e
da HI Tecnologia. No caso, o grupo 10, deve-se especificar o valor numeérico 10.

P3: Parametros de Saida

Memoria yy + 0 Cddigo do tipo de equipamento (veja observagdo “10B");

Memoria yy + 1 NUmero de serie do equipamento;

Memoria yy + 2 Codigo do tipo de firmware do equipamento (veja observacao “10C");
Memoria yy + 3 Versao e revisao do firmware do equipamento (veja observacao “10D");
Memoria yy + 4 Contador de resets por energizagao do equipamento;

Memoria yy + 5 Contador de resets por estouro do watch dog timer;

Memoria yy + 6 Status do equipamento, mapeado em bits (veja observagao “10E");
Memoria yy + 7 Falhas do equipamento, mapeado em bits (veja observacao “10F").

P4: Parametros de Saida

Memoria zz + 0 Codigo de retorno da execucao da funcao de informagdo, onde:
Iguala 0 Indica operacao executada com sucesso.
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Diferente de 0 Indica condicdo de falha. Vide a lista de cddigos de retorno.

9.1.1 Comentarios

[OBS. 10A] A operacao especificada neste bloco SCB somente € realizada a cada transicdo da entrada E1 deste
bloco SCB. Assim, a cada operacao desejada deve-se gerar uma transicao de subida nesta entrada E1 em sua
respectiva aplicacao Ladder.

[OBS. 10B] Segue o cddigo de equipamento GII-Duo da HI Tecnologia.
« Cddigo 32 : Controlador P7C.

[OBS. 10C] Seguem alguns codigos de tipo de firmware disponiveis para equipamentos GII-Duo da HI
Tecnologia.

« Cddigo 11: PLC com firmware serie G-II DUO;
» Codigo 52: Sistema de bombeio mecanico SCUB para equipamentos GII/GII-Duo;
« Cddigo 53: Sistema de gas lift intermitente para equipamentos GII/GII-Duo;

» Cddigo 54: Sistema de bombeio mecanico SCUB-LT para equipamentos GII/GII-Duo.

[OBS. 10D] Versao e revisdo do firmware do equipamento é mapeado no seguinte formato: V.R.rr, onde
«  “W" Versao do firmware
e “R": Revisdao maior do firmware
« “rr”: Revisao menor do firmware
Exemplo: O valor 1713 indica:
o “W": Versdo do firmware = 1
o “R"”: Revisdo maior do firmware = 7

W1,

o “rr": Revisdao menor do firmware = 13

[OBS. 10E] O status de operacao do equipamento é mapeado em bits, conforme descrito abaixo:
«  bits 0... 7: Total de mdédulos detectados no equipamento, incluindo a CPU;
«  bit 8: Ultimo power-up por resets por energizacio do equipamento;
«  bit9: Ultimo power-up por resets por estouro do watch dog timer (WDT);
«  bit 10: Com suporte para informacdo em data flash;
« bit 11: Modo trace para depuracao ativo no controlador;
«  bit 12: Modo de retengdo de I/0O digital ativo;
*  bits 13...15: Reserva.
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[OBS. 10F] O status de falha do equipamento é mapeado em bits, conforme descrito abaixo:

9.1.2

bit 0: Falha de identificacdo do hardware. Por exemplo, existe um modulo de hardware ndo identificado
no bastidor do controlador.

bit 1: Falta de hardware para operacdo. Existe pelo menos um moédulo de hardware definido no projeto
da aplicacao que nao foi encontrado no equipamento. Por exemplo, na configuracao do controlador foi
definido um modulo DOM450 para o slot 1 do controlador P7C, porém ndo existe nenhum maddulo de
hardware alocado neste s/ot do controlador.

bit 2: Configuracdo de hardware inconsistente. Existe pelo menos um modulo de hardware definido no
projeto da aplicacdo que esta diferente no equipamento. Por exemplo, na configuragdo do controlador
foi definido um mddulo DOM450 para o slot 1 do P7C, porém existe um mddulo AIM570 alocado neste
slot 1 do controlador.

bit 3: Sinalizacdo de bateria fraca. A bateria do controlador GII-Duo é utilizada para manter os dados na
memdria NVRAM e o respectivo reldgio calendario do controlador.

bits 4..15 : reserva.

Exemplo

Este exemplo ilustra como obter as informagdes do grupo 10 do controlador GII-Duo da HI Tecnologia. Para
realizar esta fungao de informagao, deve-se:

Inserir um bloco SCB no programa Ladder, considerando, como exemplo, o seguinte mapa de
memodrias:

o

P1 = KO: Constante com valor 5, indicando funcdo de solicitacao de informactes do controlador;
o P2 = M10: Buffer com os parametros de entrada;

o P3 = M20: Buffer com os parametros de saida;
o P4 =M11: Cddigo de retorno da execugéo da fungao.

Param. Parametro Valor Significado do Valor do Parametro

P1:

P2:

P3:

KO 5 Fungdo do bloco SCB para solicitacao de informagdes do controlador
GII-Duo da HI Tecnologia.

M10 10 Identificador do grupo de informagdes que se deseja obter do
controlador. No caso, o grupo 10, entao devemos especificar o valor
numérico 10.

M20 Cddigo do tipo de equipamento;

M21 Numero de serie do equipamento;
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M22 Cddigo do tipo de firmware do equipamento;
M23 Versao e revisao do firmware do equipamento;
M24 Contador de resets por energizacdao do equipamento;
M25 Contador de resets por estouro do watch dog timer
M26 Status do equipamento, mapeado em bits;
M27 Falhas do equipamento, mapeado em bits.

P4: M11 Codigo de retorno da execucao da funcao.

*  Programar a memdria M10 com o valor necessario para a configuracdo desta funcao SCB;
« Habilitar a entrada (E1) do bloco SCB, para programar e habilitar a fungdao SCB;
« Aguardar a saida (S1) do bloco SCB tornar-se ativa, indicando que a operacao foi executada;

« Analisar a memoria M11 para verificar se houve erro ou ndo na execucao da funcdo. Se o valor for o
(ZERO) indica funcdo executada com sucesso, e neste caso podemos avaliar os dados retornados nos
parametros de saida M20... M27. Caso contrario deve-se analisar o cédigo de erro especificado em M11
e realizar o seu devido tratamento;

« Para uma nova execucao da fungdo SCB, deve-se gerar um novo pulso na entrada (E1) do bloco.

9.2 Funcao — Informacoes grupo 20 do controlador GII-Duo

Funcao Informacdes grupo 20

Plataforma de Controlador
Esta fungdo esta disponivel para controladores da familia GII-Duo da HI Tecnologia.
Descricao da Fungao

Comando para solicitagao de informagdes do controlador da HI Tecnologia. No caso, para obter informagdes
sobre a configuracao da comunicacdo do controlador.

P1: Parametros de Entrada

Constante Knn Funcao do bloco SCB para obter informagbes do Controlador.
Deve ser uma constante inteira (Knn) cujo valor deve ser 5.

P2: Parametros de Entrada

Memoria xx + 0 Identificador do grupo de informagdes que se deseja obter do controlador G-II
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Duo da HI Tecnologia. No caso, o grupo 20, deve-se especificar o valor numérico

20.

P3: Parametros de Saida

Memoria yy + 0 Identificador do enderego do controlador [1... 255];

Memoria yy + 1 Configuracdo do canal de comunicacao COM1, mapeado em bits
(veja observacgao “10B");

Memoria yy + 2 Contador de frames de comunicagao do canal de comunicacdo COM1;

Memoria yy + 3 Configuracao do canal de comunicacao COM2, mapeado em bits
(veja observacao “10B");

Memodria yy + 4 Contador de frames de comunicagao do canal de comunicacdo COM2;

Memoria yy + 5 Configuracdo do canal de comunicacdo COM3, mapeado em bits
(veja observacao “10B");

Memoéria yy + 6 Contador de frames de comunicagao do canal de comunicagao COM3.

P4: Parametros de Saida

Memoria zz + 0 Codigo de retorno da execucdo da funcao de informacao, onde:

Iguala 0 Indica operagao executada com sucesso.

Diferente de 0 Indica condicdo de falha. Vide a lista de cddigos de retorno.

9.2.1 Comentarios

[OBS. 10A] A operacao especificada neste bloco SCB somente é realizada a cada transigdo da entrada E1 deste
bloco SCB. Assim, a cada operagao desejada deve-se gerar uma transicao de subida nesta
entrada E1 em sua respectiva aplicagao Ladder.

A configuracdo do canal de comunicacao mapeada em bits possui a seguinte especificacao:
* Bits 0... 3 - Baud Rate
o 0001: 2400 bauds;
o 0010: 4800 bauds;
o 0011: 9600 bauds;
o 0100: 19200 bauds;
o 0101: 38400 bauds

* Bit 4 — Data Bits

o 0: 7 data bits;
o 1: 8 data bits.
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e Bits 5... 6 — Paridade;

o

o

o

00: Sem paridade
01: Paridade Par (Even)
10: Paridade Impar (Odd)

» Bit 7 — Stop bits

o

o

0: 1 stop bit;
1: 2 stop bits.

* Bits 8... 9 - Controle de Fluxo

@)

o

o

o

00: Nenhum

01: Modem (RTS/CTS)

10: Multidrop (RS485)

11: XON-XOFF (ainda ndo disponivel)

« Bit 10 - Nao utilizado (reserva)

» Bit 11 - Modo de Operacao

o

o

0: Escravo;

1: Mestre,

+ Bits 12... 15 - Tipo de Protocolo

o

(e]

o

o

O

0000: Driver ASCII sem SOF e EOF;
0001: Driver ASCII com SOF;

0010: Driver ASCII com EOF;

0011: Driver ASCII com SOF e EOF;
0100: Protocolo SCP-HI;

1000: MODBUS-RTU;

1001: MODBUS-TCP;

Demais configuragdes: Reservado.

Exemplo: O valor 16403 (4013 hexadecimal) indica :

o

o

o

Bits 0... 3 - Baud Rate => 0011: 9600 bauds;

Bit 4 — Data Bits => 1: 8 data bits;

Bits 5..6 — Paridade => 00: Sem paridade;

Bit 7 — Stop bits => 0: 1 stop bit;

Bits 8..9 - Controle de Fluxo => 00: Nenhum;

Bit 11 - Modo de Operacao => 0: Escravo;

Bits 12..15 - Tipo de Protocolo => 0100: Protocolo SCP-HI.
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9.2.2 Exemplo

Este exemplo ilustra como obter as informagdes do grupo 20 do controlador GII-Duo da HI Tecnologia. Para
realizar esta funcdo de informacao, deve-se:

e Inserir um bloco SCB no programa Ladder, considerando, como exemplo, o seguinte mapa de
memorias:
o P1 = KO0: Constante com valor 5, indicando funcao de solicitacao de informacdes do controlador;

o P2 = M10: Buffer com os parametros de entrada;

o

P3 = M20: Buffer com os parametros de saida;

o P4 = M1: Cddigo de retorno da execucdo da funcao.
Param. Parametro Valor Significado do Valor do Parametro

P1: KO 5 Funcao do bloco SCB para solicitagao de informagdes do controlador GII-Duo
da HI Tecnologia.

P2: M10 20 Identificador do grupo de informagoes que se deseja obter do controlador.
No caso, o grupo 20, entdo devemos especificar o valor numérico 20.

P3: M20 Identificador do endereco do controlador [1... 255];
M21 Configuracao do canal de comunicacao COM1, mapeado em bits;
M22 Contador de frames de comunicagao do canal COM1;
M23 Configuragcao do canal de comunicacao COM2, mapeado em bits;
M24 Contador de frames de comunicagao do canal COM2;
M25 Configuracdo do canal de comunicacao COM3, mapeado em bits;
M26 Contador de frames de comunicagao do canal COM3.

P4: M11 Codigo de retorno da execucao da funcao

»  Programar a memdria M10 com o valor necessario para a configuracdo desta funcao SCB;
» Habilitar a entrada (E1) do bloco SCB, para programar e habilitar a fungdo SCB;
» Aguardar a saida (S1) do bloco SCB tornar-se ativa, indicando que a operacao foi executada;

»  Analisar a memdria M11 para verificar se houve erro ou nao na execucdo da fungdo. Se o valor for o
(ZERO) indica fung¢do executada com sucesso, e neste caso podemos avaliar os dados retornados nos
parametros de saida M20..M26. Caso contrario deve-se analisar o cddigo de erro especificado em M11 e
realizar o seu devido tratamento;

» Para uma nova execugao da fungao SCB, deve-se gerar um novo pulso na entrada (E1) do bloco.
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9.3 Funcao — Informacoes grupo 30 do controlador GII-Duo

Funcdo

Informacgdes grupo 30

Plataforma de Controlador

Esta funcao esta disponivel para controladores da familia GII-Duo da HI Tecnologia.

Descricao da Fungao

Comando para solicitacdo de informagdes do controlador da HI Tecnologia. No caso, para obter informagdes
especificas de um determinado mddulo de hardware do controlador.

P1: Parametros de Entrada

Constante Knn

P2: Parametros de Entrada

Memoria xx + 0

Memoria xx + 1

P3: Parametros de Saida

Memoria yy + 0
Memoria yy + 1
Memoria yy + 2

Memoria yy + 3

Funcdo do bloco SCB para obter informagdes do Controlador.

Deve ser uma constante inteira (Knn) cujo valor deve ser 5.

Identificador do grupo de informagOes que se deseja obter do controlador G-
IT Duo da HI Tecnologia. No caso, o grupo 30, deve-se especificar o valor
numérico 30.

Numero do slot do controlador [0... n] onde esta o modulo de hardware que
se deseja obter as informagdes. O slot 0 (zero) geralmente corresponde ao
modulo de CPU, e os demais slots 1... n correspondem aos modulos de
expansao de I/O do equipamento.

Cddigo MID de identificagdo do médulo de hardware (veja observacao “10B”);
Status do modulo de hardware, mapeado em bit (veja observacao “10C");
Revisdo do firmware do modulo de hardware;

Configuracdo 1 do médulo de hardware (veja observagdo “10D");
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Memoria yy + 4 Configuracdo 2 do médulo de hardware (veja observagao “10D”").

P4: Parametros de Saida

Memoria zz + 0 Cddigo de retorno da execucdo da funcao de informacao, onde:
Igual a 0 Indica operagao executada com sucesso.
Diferente de 0 Indica condicao de falha. Vide a lista de cddigos de retorno.

9.3.1 Comentarios

[OBS. 10A] A operacdo especificada neste bloco SCB somente é realizada a cada transicao da entrada E1 deste
bloco SCB. Assim, a cada operacao desejada deve-se gerar uma transicao de subida nesta entrada E1 em sua
respectiva aplicacao /adder.

O cddigo MID associado ao mddulo de hardware é especifico de cada controlador da HI Tecnologia. Como
exemplo, apresentamos alguns cddigos de mddulos associados ao controlador P7C

o Cddigo 255: Nao existe mddulo
o Codigo 144: Mddulo CPU300

o Codigo 16: Mdédulo DIM400

o Cddigo 32: Médulo DOM450

o Cddigo 208: Mddulo AIO570

o Cbdigo 212: Médulo AIO571

o Codigo 192: Mdédulo DIO470

[OBS. 10C] O status associado ao modulo de hardware é especifico de cada controlador da HI Tecnologia.
Como exemplo, apresentamos alguns bits associados ao controlador P7C.

o Bits 5..7 — Status do médulo
= 111: Modulo em processo de inicializacao
= 110: Mddulo inicializado com sucesso
= 101: Falha de inicializacdo do médulo
= 011: Falha de I/O do modulo
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[OBS. 10D] As configuragdes sao especificas de cada mddulo de hardware. Para maiores informagGes consulte
o respectivo manual do controlador da HI Tecnologia.

9.3.2 1.1.1 Exemplo

Este exemplo ilustra como obter as informagdes do grupo 30 do controlador GII-Duo da HI Tecnologia. Para
realizar esta funcao de informacao deve-se:

1. Inserir um bloco SCB no programa /adder, considerando, como exemplo, o seguinte mapa de memorias:

o P1 = K0: Constante com valor 5, indicando fungao de solicitacdo de informacgdes do controlador;
o P2 = M10: Buffer com os parametros de entrada;
o P3 = M20: Buffer com os parametros de saida;

o P4 = M11: Cddigo de retorno da execucdo da fungdo.

Param. Parametro Valor Significado do Valor do Parametro

P1: KO 5 Fungao do bloco SCB para solicitacao de informagdes do controlador
GII-Duo da HI Tecnologia.

P2: M10 30 Identificador do grupo de informagdes que se deseja obter do
controlador. No caso, o grupo 30, deve-se especificar o valor numérico
30.
M11 0 Numero do slot do controlador [0..n] onde esta o mddulo de hardware

que se deseja obter as informacdes. Por exemplo, se desejar o slot 0
(zero) deve-se especificar o valor 0 (zero).

P3: M20 Cddigo MID de identificagdo do moédulo de hardware;
M21 Status do modulo de hardware, mapeado em bit;
M22 Revisdo do firmware do médulo de hardware;
M23 Configuracdo 1 do médulo de hardware;
M24 Configuracdo 2 do médulo de hardware.

P4: M11 Codigo de retorno da execucao da funcao.

Programar as memorias M10... M11 com os valores necessarios para a configuracdo desta fungdo SCB;
1. Habilitar a entrada (E1) do bloco SCB, para programar e habilitar a funcao SCB;
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2. Aguardar a saida (S1) do bloco SCB tornar-se ativa, indicando que a operacdo foi executada;

3. Analisar a memoria M11 para verificar se houve erro ou ndo na execucao da funcao. Se o valor for o
(ZERO) indica funcao executada com sucesso, e neste caso podemos avaliar os dados retornados nos
parametros de saida M20..M24. Caso contrario deve-se analisar o cddigo de erro especificado em M11 e
realizar o seu devido tratamento;

4. Para uma nova execucao da fungdo SCB, deve-se gerar um novo pulso na entrada (E1) do bloco.

9.4 Codigos de Retorno do Bloco SCB

Apds a execugao de uma fungdo SCB para as fungdes de informagdes descritas neste documento, deve-se
verificar no parametro P4 do referido bloco SCB o respectivo cédigo de retorno resultante da execugéo da
fungéo. De maneira geral, o codigo de retorno 0 (ZERO) indica fungao executada com sucesso, caso contrario
o valor numérico retornado corresponde a um codigo de erro detectado durante a execugéo da funcéo.

Codigo de Descrigao do Cddigo de Retorno
Retorno
5 Parametro(s) invalido(s). Por exemplo, especificar um nimero de slot invalido para o
controlador.
6 Comando invalido ou nao reconhecido. Por exemplo, solicitar um grupo de informagdes nao

disponivel no controlador.
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Controle do Documento

Consideracoes gerais

1. Este documento é dinamico, estando sujeito a revisdes, comentarios e sugestoes. Toda e qualquer sugestao para seu aprimoramento deve ser encaminhada ao
departamento de suporte ao cliente da HI Tecnologia Industria e Comércio Ltda., fornecendo os dados especificados na “Apresentacdo” deste documento.

2. Os direitos autorais deste documento sdo de propriedade da HI Tecnologia Indistria e Comércio Ltda.

Controle de Alteracoes do Documento

05/01/2017 1 Documento revisado e migrado para o novo ambiente de documentagao. Revisada a tabela de controle

e c ~ A = N/a Maria Villela Isaias Ribeiro
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