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1. Introducéo

Tipo de Doc.: Notas de Software Revisdo: 2
Referéncia: PNS.00011 Atualizado em:  05/04/2005

HI tecnologia

Os controladores da HI Tecnologia possuem recursos para comunicacdo através de interfaces RS232-C,
RS485 e RS422. Estes canais séo utilizados para programacao, depuracdo e supervisdo das informacfes
contidas no programa de aplicagéo. Utilizando um protocolo desenvolvido pela HI Tecnologia, denominado
SCP-HI, é possivel acessar a base de dados da aplicacdo nos PLC’s, permitindo programacéo e supervisado de
parémetros do programa.

Este documento apresenta informacdes sobre o driver de comunicacgéo desenvolvido pela HI Tecnologia para
integracao com o sistema supervisdrio Elipse E3, operando em ambiente Windows (32 bits) XP e 2000. Este
trabalho foi desenvolvido baseado em informacdes fornecidas pelo fabricante do Elipse E3.

Nos capitulos seguintes sdo apresentadas as fung6es do driver, definindo funcionalidades, parametros, e
sintaxe para sua correta utilizagéo.

1.1 Informacao Copyright

Este documento é propriedade da HI Tecnologia © 2003, sendo distribuido de acordo com os termos
apresentados a seguir. Este documento pode ser distribuido no seu todo, ou em partes, em qualquer meio
fisico ou eletrdnico, desde que os direitos de copyright sejam mantidos em todas as cépias.

1.2 Disclaimer

A utilizagdo dos conceitos, exemplos e outros elementos deste documento € responsabilidade exclusiva do
usuario.

1.3 Novas versoes

Novas versdes sdo continuamente liberadas no site da HI Tecnologia.

1.4 Sugestdes

Sugestdes sdo bem vindas. Por favor, envie seus comentarios para suporte @hitecnologia.com.br

2. Modelo de interface do driver

A interface do driver de comunicacao do supervisorio Elipse E3, definida pelo fabricante, possui 3 grupos de
funcbes conforme definido na tabela seguinte:
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Grupo Funcionalidade Pardmetros
Inicializacdo P1... P4
2 Leitura de um Tag N1... N4
Escrita de um Tag N1... N4
3 Leitura de Blocos de Tag's Bl... B4
Escrita de Blocos de Tag's Bl... B4

As funcdes de cada grupo podem possuir até 4 parametros de entrada/saida denominados parametros P, N e
B respectivamente. Baseado neste modelo a HI Tecnologia desenvolveu uma DLL que permite ao sistema
supervisorio Elipse E3 acessar a base de dados dos controladores HI utilizando o protocolo SCP-HI.

3. Identificac&o do driver de comunicacao

O arquivo do driver associado a este documento € denominado ScpElipseE3.DLL. A Ultima verséo liberada da
dil é a versdo 9.00. A data e a versao da biblioteca podem ser obtidas através da propriedade DriverName
presente na descri¢cdo do elemento Driver de Comunicacgéo da ferramenta E3 Studio.

Até a data de atualizagdo deste documento a versao do driver SCP-HI utilizado era “Hi Tecnologia ver 9.00 (Jul
7 2004 14:32:26)".

4. Distribuicao do driver

O driver de comunicacdo serial SCP-HI para o supervisério Elipse E3 é distribuido com os seguintes
elementos:

Tabela 1

Arguivo Descricdo
ScpElipseE3.dIl  DLL de comunicagdo SCP-HI versdo 8.xx compativel com o sistema
supervisorio Elipse E3.

ScpHi .cfg Arquivo de especificacdo dos parametros de configuragédo do protocolo
SCP-HI.
PNS.00011 Nota de software documentando a interface com o driver (este documento).

O arquivo ScpElipseE3.dIl pode ser instalado em qualquer pasta do computador que ira executar o
supervisorio Elipse. Note que o usuéario do sistema supervisério deve especificar o local onde o driver esta
localizado durante a elaboracédo de seu projeto.

Importante

O arquivo ScpHi.cfg deve ser obrigatoriamente salvo na mesma pasta onde estiver o arquivo
ScpElipseE3.dIl. A ndo observacdo desta recomendacdo inviabiliza a operacao do driver fazendo com que o
mesmo falhe durante o processo de inicializacdo da comunicacéo.
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5. Descricao das funcgdes
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Este capitulo apresenta as funcdes da interface de operacé@o do driver com o sistema supervisério Elipse E3.
Cada funcéo é documentada com os seguintes itens:

Identificagdo do Nome.

Descricdo da funcionalidade associada.

Especificacdo e descricdo dos parametros de entrada.
Descri¢do do retorno da fungéo (quando aplicavel).
Notas adicionais quando aplicavel.

5.1 Funcao de Inicializacao (Parametros P)

5.1.1 Funcionalidade

Durante a instalacéo do driver pelo sistema supervisério Elipse E3 este chama uma fungdo de inicializagao
para configurar a porta de comunicagdo com o PLC. O usuério do Elipse pode especificar até 4 parametros de
entrada para esta fun¢éo, denominados parametros P1, P2, P3 e P4.

O driver de comunicagcdo SCP-HI possui um numero de parametros de inicializacdo maior que 4 o0 que
inviabiliza a utilizacdo dos parédmetros P1 a P4 para esta funcionalidade. Assim como complemento a
especificacdo do driver SCP-HI é utilizado um arquivo de configuracdo conforme detalhado no item “Notas
Adicionais” deste tépico.

5.1.2 Parametros

5.1.2.1 Parametro P1

Descricdo: Parametro ndo utilizado pelo driver. O usuério do sistema supervisério deve definir este
parédmetro com o valor igual a 0 para compatibilidade com futuras versfes do driver.

Faixa: o0

Default: 0
5.1.2.2 Parametro P2

Descricdo: Parametro ndo utilizado pelo driver. O usuério do sistema supervisério deve definir este
parédmetro com o valor igual a 0 para compatibilidade com futuras versées do driver.

Faixa: o

Default: 0
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51.2.3 Parametro P3

Descricdo: Parametro ndo utilizado pelo driver. O usuario do sistema supervisério deve definir este
pardmetro com o valor igual a 0 para compatibilidade com futuras versfes do driver.

Faixa: o0

Default: 0

5.1.2.4 Parametro P4

Descricdo: Permite gerar um arquivo C:\SCPHI.LOG que mantém um log de todos os comandos enviados
ao driver ScpElipseE3.dll. Este recurso deve ser utilizado com extremo cuidado pelo usuario,
pois implica no log em disco de todas as transacdes realizadas com o driver podendo consumir
todo o recurso de disco presente no sistema, além de diminuir a performance geral do driver.
Os valores possiveis para este parametro séo:

Faixa: Valor Funcionalidade.

9738 Ativa log de informacdes que sao adicionadas ao arquivo de log corrente.
8017 Ativa log de informacdes criando ou reiniciado o arquivo de log a cada ativacéo.

Qualquer valor diferente dos valores acima desativa o log de informacdes.

Default: 0

5.1.3 Tabela dos parametros P

Pardmetro Funcao Valor Default Obs
P1 Nenhuma 0
P2 Nenhuma 0
P3 Nenhuma 0
P4 Nenhuma 0

5.1.4 Notas adicionais

Para configurar os pardmetros de operac¢é@o do driver de comunicagéo, abra o arquivo SCPHI.CFG com um
editor de texto ASCII (Notepad.exe, por exemplo) e altere os parametros necessarios. Vide o capitulo Arquivo
de configurac@o SCP-HI para definicdo dos parametros de comunicagéo existentes.

Obs:

Nao utilize o Microsoft Word para abrir este arquivo, pois este editor formata o arquivo ao ser gravado o que ira
gerar erro quando o mesmo for processado. Utilize sempre um editor de texto ASCII puro.
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5.2 Funcao de Leitura/Escrita de Tag (Parametros N)
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5.2.1 Funcionalidade

Este grupo engloba fung@es para leitura (obter valores do PLC) e escrita (enviar valores para o PLC) de Tag's.

5.2.2 Parametros

5221 Parametro N1

Descricdo: Especifica o endereco de comunicagdo associado ao controlador a ser acessado pelo sistema
supervisorio. Os controladores HI podem ser configurados com enderecos de comunicagéo
entre 1 a 254. O valor de fabrica do endereco de comunicacao para os controladores é 1. Este
parédmetro pode ser obtido e alterado através do software SPDSW.

Faixa: 1..244 - Identificador do controlador HI
255 - Identificador global do controlador HI. Este valor, quando utilizado habilita o
acesso ao controlador independente do endereco real programado no mesmo.
Deve ser utilizado apenas quando um equipamento estiver conectado ao canal
(conexdao ponto a ponto).

Default: O valor default deste parametro, é 1 (N1=1) visto que os controladores HI s&o fornecidos de
fabrica com este parametro configurado com o valor 1.

5222 Parametro N2

Descricdo: Especifica o tipo de variavel a ser obtida ou alterada. A base de dados dos controladores HI
possui tipos distintos de variaveis apresentados na tabela a seguir:

Tipo N Descricéo Faixa
R 0 Contato Auxiliar Ooul
M 1 Memoéria Inteira -32768 a 32767
D 2 Memdria Real -10E-38 a 10E+38
3 Reserva
4 Reserva
5 Ultimo cédigo de erro detectado pelo driver 1 a 255 ou 16000 a 16999

Faixa: o Contato Auxiliar
1 Memobria Inteira
2 Memoéria Real

5

Ultimo cédigo de erro detectado pelo driver

o

S.

O valor 5 somente é valido para funcao de leitura de Tag. Este valor é considerado invalido no
caso de escrita de Tag's.
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Default:

Este pardmetro ndo possui valor default.

5.2.23 Parametro N3

Descricao:

Faixa:

Default:

Identifica o nimero da variavel inicial a ser obtida ou alterada. Todas as variaveis da base de
dados dos controladores HI comecam em zero (0) e vdo até o nUmero maximo de variaveis do
tipo — 1. O ndmero de varidveis de cada tipo depende do tipo de firmware carregado no
controlador e, no caso de firmware de PLC este nimero é alocado dinamicamente em fungéo
do programa de aplicacdo criado. Caso seja especificada uma variavel ndo definida no
controlador, sera retornado pela fungdo um coédigo de falha indicando esta situacgéo.

A faixa de valores possiveis para este parametro € fungéo do tipo de variavel especificada
(parametro N2).

Tipo Minimo Méaximo
Contato Auxiliar 0 999
Memoria Inteira 0 499
Meméria Real 0 2999
Caédigo de Falha 0 3

E importante observar que a alocagdo das memorias nos controladores HI é realizada
dinamicamente de modo que a memodria especificada s6 existira no controlador se tiver sido
definida pelo programa de aplicacéo.

Quando o valor de N2 for igual a 5 (cédigo de Falha) o parametro N3 identifica um entre 4
possiveis coédigos de Falha. S&o eles:

N3 =0 Retorna o ultimo coédigo de falha gerado pelo driver independentemente do tipo de
funcdo chamada.

N3=1 Retorna o ultimo cédigo de falha gerado pelo driver por uma funcdo que nado € de
escrita e nem de leitura.

N3 =2 Retorna o ultimo cédigo de falha gerado pelo driver por uma fungéo de leitura.

N3 =3 Retorna o ultimo cédigo de falha gerado pelo driver por uma funcéo de escrita.

Este pardmetro ndo possui valor default.

5.2.2.4 Parametro N4

Descricao:

Faixa:

Default:

Parédmetro ndo utilizado pelo driver. O usuéario do sistema supervisério deve definir este
pardmetro com o valor igual a 0 para compatibilidade com futuras versfes do driver.

0

0
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5.2.3 Tabela dos parametros N

Pardmetro  Funcao Valor Default Obs
N1 Endereco no controlador 1
N2 Tipo de variavel Nenhum
N3 Numero da variavel Nenhum
N4 Nenhuma Nenhum

5.3 Funcéao de Leitura/Escrita de Blocos de Tag's (Parametros B)

5.3.1 Funcionalidade

Este grupo engloba a func¢éo leitura (obter valores do PLC) e escrita (enviar valores para o PLC de um bloco de
Tag’s).

5.3.2 Parametros

5.3.2.1 Parametro B1

Descricdo: Especifica o endereco de comunicagdo associado ao controlador a ser acessado pelo sistema
supervisorio. Os controladores HI podem ser configurados com enderecos de comunicagéo
entre 1 a 254. O valor de fabrica do endereco de comunicacao para os controladores € 1. Este
parametro pode ser obtido e alterado através do software SPDSW.

Faixa: 1..244 - Identificador do controlador HI
255 - Identificador global do controlador HI. Este valor, quando utilizado habilita o
acesso ao controlador independente do endereco real programado no mesmo.
Deve ser utilizado apenas quando um equipamento estiver conectado ao canal
(conexao ponto a ponto).

Default: O valor default deste parametro, é 1 (N1=1) visto que os controladores HI sdo fornecidos de
fabrica com este parametro configurado com o valor 1.

5.3.2.2 Parametro B2

Descricdo: Especifica o tipo de variavel a ser acessada. A base de dados dos controladores HI possui 3
tipos distintos de variaveis conforme apresentado na tabela a seguir:

Tipo N Descricéo Faixa
R 0 Contato Auxiliar Ooul
M 1 Memoéria Inteira -32768 a 32767
D 2 Memodria Reall -10E-38 a 10E+38
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Faixa: o0 Contato Auxiliar
1 Membéria Inteira
2 Memoéria Real
Default: Este parametro néo possui valor default.

5.3.2.3 Parametro B3

Descricao:

Faixa:

Default:

Identifica o nimero da variavel inicial a ser obtida ou alterada. Todas as variaveis da base de
dados dos controladores HI comecam em zero (0) e vao até o nUmero maximo de variaveis do
tipo — 1. O nudmero de variaveis de cada tipo depende do tipo de firmware carregado no
controlador e, no caso de firmware de PLC este nimero é alocado dinamicamente em funcéo
do programa de aplicacdo criado. Caso seja especificada uma varidvel ndo definida no
controlador, sera retornado pela funcdo um cédigo de falha indicando esta situacéo.

A faixa de valores possiveis para este parametro € fungéo do tipo de variavel especificada
(parametro B2).

Tipo Minimo Maximo
Contato Auxiliar 0 999
Memoria Inteira 0 2999
Memoria Real 0 499

E importante observar que a alocagdo das memodrias nos controladores HI é realizada
dinamicamente de modo que a memoria especificada s6 existira no controlador se tiver sido
definida pelo programa de aplicacao.

Este pardmetro ndo possui valor default.

5.3.24 Parametro B4

Descricao:

Faixa:

Especifica 0 nimero de variaveis a ser obtida a partir da variavel definida no parametro B3.
Sendo assim, se B4 ¢é igual a 1, apenas a variavel de numero igual a B3 é lida do controlador.
Se B4 é igual a 2 serdo lidas do controlador o contetdo de B3 e B3+1, e assim
sucessivamente. Caso a quantidade especificada ultrapasse o ndmero de variaveis definidas
no controlador, serd retornado pela fungao um codigo de falha indicando esta situagéo.

A faixa de valores possiveis para este parametro € fungéo do tipo de variavel especificada
(parametro B2).

Tipo Méaximo
Contato Auxiliar 1000
Memoria Inteira 3000
Meméria Real 500
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Default:

E importante observar que a alocacdo das memdrias nos controladores Hl é realizada
dinamicamente de modo que a quantidade ndo pode ultrapassar o niamero de memodrias
alocadas para a aplicacdo corrente.

Este pardmetro ndo possui valor default.

5.3.3 Tabela dos parametros B

Pardmetro  Funcao Valor Default Obs
Bl Endereco no controlador 1
B2 Tipo de variavel Nenhum
B3 Numero da variavel inicial Nenhum
B4 Quantidade de variaveis Nenhum
5.4 Funcao de Leitura/Escrita de Elemento em um Bloco de Tag's

5.4.1 Funcionalidade

Este grupo eng

loba a funcao leitura (obter valores do PLC) e escrita (enviar valores para o PLC) de um anico

elemento em um bloco de Tag's. Note que para implementar essa funcéo ndo € necessario utilizar o parametro
B4 que determina a quantidade de variaveis no bloco. Na verdade, existe um parametro oculto (offset para o
elemento) que é negociado entre a dll e o Elipse E3 sem intervencéo do operador.

5.4.2 Parametros

54.2.1 Parametro B1

Descricao:

Faixa:

Default:

Especifica o endereco de comunicagédo associado ao controlador a ser acessado pelo sistema
supervisorio. Os controladores HI podem ser configurados com enderecos de comunicagéo
entre 1 a 254. O valor de fabrica do endere¢co de comunica¢éo para os controladores é 1. Este
parédmetro pode ser obtido e alterado através do software SPDSW.

1...244 - Identificador do controlador Hl

255 - Identificador global do controlador HI. Este valor, quando utilizado habilita o
acesso ao controlador independente do endereco real programado no mesmo.
Deve ser utilizado apenas quando um equipamento estiver conectado ao canal
(conexao ponto a ponto).

O valor default deste parametro, é 1 (N1=1) visto que os controladores HI séo fornecidos de
fabrica com este parametro configurado com o valor 1.

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br Péagina 12 de 24



Driver de comunicacgdo para o supervisorio Elipse E3

Tipo de Doc.: Notas de Software Revisdo: 2
Referéncia: PNS.00011 Atualizado em:  05/04/2005

(38D
HI tecnologia

54272 Parametro B2

Descricdo: Especifica o tipo de variavel a ser acessada. A base de dados dos controladores HI possui 3
tipos distintos de variaveis conforme apresentado na tabela a seguir:

Tipo N Descri¢édo Faixa
R 0 Contato Auxiliar Ooul
M 1 Memoéria Inteira -32768 a 32767
D 2 Memoéria Reall -10E-38 a 10E+38

Faixa: o Contato Auxiliar
1 Memobria Inteira
2 Memoéria Real

Default: Este parametro no possui valor default.

5423 Parametro B3

Descrigdo: Identifica o nimero da variavel inicial a ser obtida ou alterada. Todas as varidveis da base de
dados dos controladores HI comecam em zero (0) e vao até o nUmero maximo de variaveis do
tipo — 1. O ndmero de variaveis de cada tipo depende do tipo de firmware carregado no
controlador e, no caso de firmware de PLC este nimero é alocado dinamicamente em fungéo
do programa de aplicacdo criado. Caso seja especificada uma varidvel ndo definida no
controlador, sera retornado pela fun¢cdo um cédigo de falha indicando esta situacéo.

Faixa: A faixa de valores possiveis para este parametro € fungéo do tipo de variavel especificada
(parametro B2).

Tipo Minimo Maximo
Contato Auxiliar 0 999
Memoria Inteira 0 2999
Memoria Real 0 499

E importante observar que a alocagdo das memodrias nos controladores HI é realizada
dinamicamente de modo que a memoria especificada s6 existira no controlador se tiver sido
definida pelo programa de aplicacao

Default: Este parametro no possui valor default.

54.2.4 Parametro B4

Descricdo: Este parametro é ignorado nesta fung&o.
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5.4.3 Tabela dos pardmetros B

Pardmetro  Funcao Valor Default Obs
Bl Enderec¢o no controlador 1
B2 Tipo de variavel Nenhum
B3 Numero da variavel inicial Nenhum
B4 Ignorado Nenhum
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6. Arquivo de configuracao dos parametros de comunicacao

Os parametros de configuracdo do driver de comunicacdo SCP-HI estdo especificados em um arquivo de
configuracdo denominado SCPHI.CFG. Este arquivo é do tipo texto podendo ser aberto por qualquer editor
ASCIl. Ndo utilize editores formatados para abrir este arquivo (ex. Word), pois os mesmos podem inserir
caracteres de controle no arquivo ao salva-lo que poderdo causar falhas na interpretacdo dos dados pelo
driver. No arquivo, cada parametro esta precedido de um texto definindo sua aplicacéo.

6.1 Parametros default de operacao do driver

A listagem a seguir apresenta o contetido do arquivo SCPHI.CFG com a configuracédo default fornecida pela Hl

Tecnologia.

H- = = = = = & & & - 4 4 4 4 4 4 4 4 - - - - - - - - - ===
#

# HH HH (NRN

# HH HH 1 TECNOLOGIA

# HHHHHHHH 1

# HH HH 1 Indistria e Comercio Ltda

# HH HH (NRN

#

# Descricao : Arquivo de configuracdo do protocolo SCP
# Data (DD/MM/AA) : 15/Maio/2003

# Arquivo > HiScp.cfg

H- — — = — — = - - - - - -4 - &4 4 - - - — - - — - = === - - =

#
# Configuracdo da Porta Serial de Comunicacdo do Computador
#

[PC_PORT_SESSION]

Ho——— Parametros gerais de comunicagdo ------—-——-——————————————————

# Porta de comunicacdo-> 1..8
pcpsPort=1

# Baud rate-> 300, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200

pcpsBaud=9600

# Paridade-> 0: Nenhuma, 1: Impar, 2: Par, 3:Marca, 4:Espaco
pcpsParity=0

# Stop Bits-> 1: 1 Stop Bit, 2: 2 Stop Bits
pcpsStopBits=1

# Data Bits-> 5: 5 Bits, 6: 6 Bits, 7: 7 Bits, 8: 8 Bits
pcpsDataBits=8
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Ho——— Suporte para Rede RS485 - --—-—————-————— -

# RS485 Control-> 0: Desativado, 1: Ativado
pcpsRS485Suport=0

# Bytes adicionais no final do frame p/ temporizacéo
pcpsRS485ExtraBytes=1

# Tempo adicional de manutencdo do controle e transmissdo em ms
pPCpsSRS485RTSEXtT ime=0

# Tempo de espera para retirada da portadora do radio remoto em ms
pcpsRS485RemRtsOfFTime=10
Ho——— Suporte para comunicacao via radio/modem —----———————————-

# Suporte para comunicacao via Data-radio-> 0: Desativado, 1: Ativado
pcpsDataRadioSuport=0

# Bytes adicionais no final do frame p/ temporizacéo
pcpsRadioExtraBytes=1

# Tempo adicional de manutencdo da portadora na transmissao em ms
pcpsRadioRTSEXtT ime=0

# Tempo de espera para retirada da portadora do radio remoto em ms
pcpsRadioRemCarrierOffTime=20
Ho——— Suporte para comunicacdo via linha discada (modem) ----—--————-

# Suporte para comunicacao via modem-> 0: Desativado, 1: Ativado
pcpsModemSuport=0

# Conexao automatica-> 0: Desativado, 1: Ativado
pcpsAutoConnect=0

# Telefone default para conexao
pcpsPhone=

# Porta de comunicacao associada ao modem-> (1..8) [Valido quando ModemSuport=1]
pcpsModemPort=1

# Nro de frames consecutivos com falha para reset de driver
pcpsFai lFramesToReset=30

# Nro. de tentativas para um frame de comunicacdo (Min: 1)
pcpsScpComRetry=3

# Timeout para resposta de um frame normal enviado em ms
pcpsScpRespTmo=500
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# Nro. de tentativas para um frame de conexdo (Min:

pcpsScpConnectionRetry=1

# Timeout para resposta de um frame de conexao enviado em ms

pcpsScpConexTmo=200

# Timeout para resposta de um comando AT Normal em ms

pcpsModemFastResponse=2000

# Timeout para resposta de um comando normal do modem ms

pcpsShortModemTmo=500

# Timeout para resposta de um comando AT de conexdo em ms

pcpsModemConnectTmo=45000

# Timeout para resposta de um comando AT de desconexdao em ms

pcpsModemDiscTmo=5000

# String de teste do modem
pcpsModemCheckString=AT

# String de Reset do modem
pcpsModemResetString=ATZ

# String de Inicializacdo do modem
pcpsModemInitString=ATVO EO F1 HO

# String de chamada do modem
pcpsModemDialString=ATD

# String de atendimento de chamada do modem
pcpsModemAnswerString=ATA

# String de termino de conexdo do modem
pcpsModemExitString=+++

# String de encerramento de chamada do modem
pcpsModemHangupString=ATHO

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br

Péagina 17 de 24



N

Driver de comunicacgdo para o supervisorio Elipse E3

HI tecnologia

2

Tipo de Doc.: Notas de Software
Referéncia: PNS.00011

Revisdo: 2
Atualizado em:  05/04/2005

7. Cbodigos de retorno

A lista a seguir apresenta os codigos de retorno possiveis de serem obtidos pelo protocolo de comunicacéo.

7.1 Cdbdigos de falha retornados pelo controlador

Identificador ID Descricédo do Erro

SUCCESS 0 Funcdo executada com sucesso (Sem falha).

RC_GL_FAT _ERR 1 Erro irrecuperavel no equipamento (fatal).

RC_GL_INV_ENV 2 Ambiente invalido.

RC_GL_INV_CFG 3 Configuracédo invalida.

RC_GL_HDW_SUP 4 Equipamento sem suporte de hardware.

RC_GL_INV_PAR 5 Parametro(s) invalido(s).-

RC_GL_INV_CMD 6 Comando invalido ou ndo reconhecido.

RC_GL_UNA_CMD 7 Comando nao disponivel ou ndo implementado.

RC_GL_INV_STT 8 Estado corrente invalido.

RC _GL_INA BLK 9 Bloco Inativo.

RC_RE_GEN_ERR 20 Erro genérico no uso de um recurso.

RC_RE_INV_IDT 21 ldentificador (1d) do recurso invalido.

RC_RE_ACS_TMO 22 Timeout no acesso a um recurso.

RC_RE_NOT_FOU 23 Recurso nao encontrado.

RC_RE_NOT_AVA 24  Recurso nao disponivel.

RC_RE_INV_LEN 25 Tamanho do buffer do recurso invalido.

RC_RE_RES FUL 26 Buffer do recurso cheio.

RC_RE_RES EMP 27 Buffer do recurso vazio.

RC_RE_FIL_OVF 28 Overflow no preenchimento do buffer do recurso.

RC_RE_RES CHG 29 Base de dados do recurso alterada.

RC_RE_NOT_CHG 30 Base de dados do recurso ndo alterada.

RC_AM_INV_IDT 40 lIdentificador (1d) do armazenador invalido

RC_AM_INV_FLD 41 ldentificador (Id) do campo do armazenador
invalido.

RC_AM_ACS_TMO 42 Timeout no acesso ao armazenador.

RC_AM_IDT_LEN 43 Tamanho do armazenador invalido.

RC_AM_FLD_LEN 44  Tamanho do campo do armazenador invalido.

RC_AM_REA ONL 45 Tentativa de escrita em um armaz. s6 de leitura.

RC_AM_RES CHG 46  Armazenador alterado.

RC_AM_NOT_CHG 47  Armazenador nao alterado.

RC_SO_GEN_ERR 50 Erro genérico de operagdo do SO.

RC_SO_ALO_ERR 51 Sem meméria disponivel no equipamento.

RC_SO_STA ERR 52 Erro na criacdo do processo.

RC_SO _PRI__INV 53 Prioridade do processo invalida.

RC SO _ESC_ERR 54  Erro de reescalonamento de processos.

RC_SO_TSK ON 55 Processo ja ativado.

RC_SO _TSK OFF 56 Processo inexistente.

RC_CO_COM_ERR 70 Erro genérico de comunicacao.

RC_CO_CHA OPE 71 Canal de comunicacdo ja aberto (ativo).

RC_CO_CHA _CLO 72 Canal de comunicacdo fechado (inativo).

RC_CO_INA_CHA 73 Canal inativo.

RC_CO_INV_CHA 74 Identificador do canal invalido.

RC_CO_INV_STA 75 ldentificador da estacao invalido.

RC_CO_INV_FRM 76 Tipo do frame invalido.

RC CO_FRM_LEN 77 Tamanho do frame invalido.
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RC_CO_TRA_TMO
RC_CO_REC_TMO
RC_CO_EQP_TMO
RC_CO_PTC_ERR
RC_CO_OVR_ERR
RC_CO_PAR_ERR
RC_CO_FRM_ERR
RC_CO_CRC_ERR
RC_CO_INV_DAT
RC_CO_COM_BRO
RC_CO_INV_SOF
RC_CO_INV_EOF
RC_CO_MODEM_OK

RC_CO_MODEM_CONNECTED

RC_CO_MODEN_RING
RC_CO_NO_CARRIER
RC_CO_MODEM_ERR
RC_CO_NO_DIAL_TONE
RC_CO_MODEM_BUSY

RC_CO_MODEM_NOANSWER
RC_CO_MODEM_CONN2400

RC_CO_MODEM_RING

RC_CO_VERB_RESP_ECHO_ON

CLP_NO_PROGRAM
CLP_NO_NV_BASE
CLP_NO_WATCH
CLP_PRG_RUN
CLP_NO_1287
CLP_NO_DB_ELE
CLP_NO_DEF_ELE
CLP_NO_INI_DOM
CLP_NO_INI_PID
CLP_NO_INI_ONF
CLP_APP_EPROM
CLP_APP_RAM
CLP_INV_VAR_FDB

CLP_VAR_MIXED
CLP_ER_COM_IHM
CLP_EXP_10_INSUF
CLP_FIRM_NMATCH
CLP_MIO_INV
CLP_MCI_INV

CLP_HAS_Fx_IHM
CLP_EXEC_Fx_IHM

78
79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
100
101
102
103
104
106
107
108
110
111
112
200
201
202
203
204
205
206
207
208
209
210
211
212

213
220
225
226
230
231

235
236

Timeout na transmissdo de um frame.

Timeout na recepcdo de frame.

Timeout na resposta de equip. esterno (Modem).
Erro de protocolo.

Erro de overrun.

Erro de paridade.

Erro de framming.

Erro de CRC.

Dado invalido no protocolo.

Comunicacado interrompida.

Flag de inicio de frame invalido.

Flag de fim de frame invalido.

Comando do modem executado com Sucesso.

Modem Conectado.

Ring.

No Carrier.

Erro na execucdo do comando.

No Dial Tone.

Busy.

No Answer.

Modem Conectado em 2400.

Ringing.

Cédigo de resposta do modem Verbal ou ECHO ON.
Sem programa ladder em meméria.

Sem base NV_RAM.

Sem Reldgio de Tempo Real.

Controlador esta ativo.

Sem suporte p/ Relégio Calendario.

Tipo de variavel nao definida na aplicacéo.
Variavel fora do escopo da aplicacgéo.

Sem base de inicializacdo de power-up.

Sem base de inicializacdo de PID.

Sem base de inicializacdo de ON-OFF.

Aplicacdo carreada em EPROM.

Aplicacdo em RAM - Ambiente de desenvolvimento.
Variavel ndo definida no banco de dados da flash
rom.

Faixa das variaveis abrangem memérias diferentes
(em NVRAM e VORAM).

Erro da comunicacédo entre Controlador-Mestre e
Controlador-Remoto.

Nro de moédulos de 1/0 do equipamento € menor que
o0 nro de médulos especificados pela aplicacao.
Coédigo gerado a partir de uma versdo de firmware
diferente da versao corrente do controlador.
Médulo MIO configurado na DS-1287 e" invalida.
Equipamento configurado na DS-1287 e® invalido.
IHM esta OCUPADA com outra programacdo R, M ou D.
Tarefa de IHM estd em tratamento de uma outra.
Funcdo REMOTA da IHM. Funcdo esta na fila para
tratamento.
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7.2 Codigos de falha associadas a configuracdo de comunicacao

Identificador ID Descricdo do Erro

RCCM_RESP_BUF_NDEF 16000 Buffer de resposta nao definido.

RCCM_PCPORT_INV 16001 Porta de comunicacao invalida.

RCCM_BAUD__ INV 16002 Baud rate de comunicacao invalida.

RCCM_PARITY_INV 16003 Paridade de comunicacdo invalida.

RCCM_STOP_INV 16004 Numero de Stop bits invalido.

RCCM_DATA BITS_INV 16005 Numero de Bits de dados de comunicacdo invalido

RCCM_PCMODEM_PORT _INV 16006 Porta de comunicacdo para modem invalida.

RCCM_NO_PARAM 16007 Porta aberta sem parémetros de comunicagéo.

RCCM_OPEN_FAIL 16008 Falha na abertura do canal de comunicacéo.

RCCM_MODEM_UNSUP 16009 Sem suporte para operacdo via modem.

RCCM_CH_NOT_OPEN 16010 Canal de comunicacdo ndo esta aberto.

RCCM_DATA_FIELD OVL 16011 Overflow no campo de dados do frame de
comunicagao.

RCCM_INV_VAR_TYPE 16012 Tipo de variavel invalido.

RCCM_PSF_ACS_FAIL 16013 Falha no acesso ao arquivo de configuracido da
comunicacao.

RCCM_CTS_TIMEOUT 16014 Timeout no sinal CTS do equipamento remoto.

RCCM_PSF_TEXT_OVL 16015 Oveflow nos campos de textos do arquivo PSF.

RCCM_PORT_NOT_FOUND 16016 Porta de comunicacdo inexistente ou ja alocada
por outro processo.

RCCM_SERVER_IPADD_NOT_DEF 16017 Endereco IP do servidor de comunicacdo nao
definido.

RCCM_SERVER_PORT_NOT_DEF 16018 Porta do servidor de comunicacdo ndo definida.

RCCM_SERVER_CLASS NOT_DEF 16019 Classe do servidor de comunicacdo nao definida.

RCCM_SERVER_NAME_NOT_DEF 16020 Nome do servidor de comunicacdo nao definido.

RCCM_SO_NOT_SUP 16021 Driver de comunicacdo nao suportado pela verséao
do windows instalada.

RCCM_DRIVER_NOT_INST 16030 Driver de comunicacdo ndo instalado.

RCCM_DRV_CAPAB FAIL 16031 Capacidades do driver insuficientes para
operacao.

RCCM_DRIVER_FAIL 16032 Falha Geral no driver de comunicacéao.

RCCM_PARM_INV 16033 Parametros de configuracdo invalidos.

RCCM_DRIVER_OPEN 16034 Driver de comunicacdo esta aberto.

RCCM_DRIVER_NOT_OPEN 16035 Driver de comunicacdo ndo esta aberto.

RCCM_ER_OVL_REC 16036 Erro de recepcao (overflow do buffer).

RCCM_BUF_FULL 16037 Buffer de comunicacdo cheio.

RCCM_TIMEOUT 16038 Timeout de comunicacdo (genérico).

RCCM_REC_ERR 16039 Erro de recepcao (multiplo).

RCCM_MODEM_LINES_FAIL 16040 Falha no controle das linhas de modem.

RCCM_MODEM_STATUS_FAIL 16041 Falha ao obter status das linhas de controle do
canal de comunicacéao.

RCCM_COM_STATUS_FAIL 16042 Falha ao obter status do canal de comunicacéo

RCCM_INV_STATION 16043 Numero da estacdo invalido.

RCCM_PC_INV_PROT 16044 Porta Serial do PC ndo suporta protocolo
especificado.

RCCM_CTRL_FLUX_ UNSUP 16045 Controle de fluxo nédo suportado pelo protocolo
especificado.

RCCM_NO_MODE_SPEC 16046 Modo de comunicacéo (mestre/escravo) nao
especificado.

RCCM_MDB_NO_PPE_SUPORT 16047 Driver Modbus ndo possui suporte para operacao

Documento de acesso publico

www.hitecnologia.com.br

Péagina 20 de 24



N

Y Driver de comunicacgdo para o supervisorio Elipse E3

HI tecnologia

2

Tipo de Doc.: Notas de Software
Referéncia: PNS.00011

Revisdo: 2
Atualizado em:  05/04/2005

RCCM_MTP_NO_RTS_CTRL
RCCM_INV_EQP_CLUSTER
RCCM_INV_CLUSTER_ID
RCCM_MTD_NSUP_ON_COM2
RCCM_RTS_NSUP_ON_COM2
RCCM_EXTRA_BYTES_FAIL

RCCM_RTS_EXTME_FAIL
RCCM_CAROFF_FAIL

RCCM_DLL_NOT_FOUND
RCCM_MODBUS_EXC_FRAME
RCCM_MDB_DATA_LEN_FAIL
RCCM_MDB_PP_WRTS

RCCM_DLL_FUNC_NOT_FOUND
RCCM_PSF_INV_FILE

16048
16049
16050
16051
16052
16053

16054
16055

16056
16057
16058
16059

16060
16061

em ponto a ponto estendido.

Topologia Multidrop ndo deve configurar
controle de fluxo via RTS.

Parametros de definicdo do cluster invalidos
para a topologia ponto a ponto estendido.
Nimero do Cluster invalido, no protocolo PPE.
Topologia Multidrop ndo suportada no canal COM2
Controle de fluxo via RTS nédo suportado no
canal COM2.

Falha no parametro de comunicacdo de nro de
bytes nulos adicionais.

Falha no parametro tempo adicional de portadora
Falha no parametro tempo de espera pela
retirada da portadora remota.

Falha no acesso a DLL de comunicacéo.

Cédigo de excecao no frame de resposta Modbus.
Tamanho da area de parametros do comando
inconsistente.

Driver Modbus ponto a ponto deve possuir
controle de fluxo.

Funcdo nado disponivel na DLL.

Arquivo de especificacdo de configuracéo
invalido.

7.3 Cddigos de falha associadas a interface de modem

Identificador ID Descricdo do Erro

RCCM_MODEM_MANU_NSPEC 16070 Fabricante do modem n&o especificado.

RCCM_MODEM_MODEL_NSPEC 16071 Modelo do modem nédo especificado.

RCCM_MODEM_DRIVER_NSPEC 16072 Arquivo de Driver do modem n&o especificado.

RCCM_MODEM_PHONE_NSPEC 16073 Telefone ndo especificado para conexao
automatica.

RCCM_MODEM_INIT_FAIL 16074 Falha na inicializacdo do modem.

RCCM_MODEM_LOC CONEX_ FAIL 16075 Falha na conexado local do modem.

RCCM_MODEM_CONEX_FAIL 16076 Falha na conexdo do modem com equipamento
remoto.

RCCM_MODEM_DISCONEX_ FAIL 16077 Falha na desconexdo do modem com equipamento
remoto

RCCM_MODEM_NOT_CONNECT 16078 Modem ndo esta conectado.

RCCM_MODEM_PEND_COMMAND 16079 Modem esta com comando pendente.

RCCM_MODEM_NOT_CONNECTED 16080 Modem nao esta conectado.

RCCM_PHONE_NOT_DEFINED 16081 Telefone para conexdo nao definido.

RCCM_MODEM_STRING_NOT_DEF 16082 String de operacdo do modem ndo definida.
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7.4 Codigos de falha associadas a geréncia de threads de comunicacao

Identificador

ID Descricao do Erro

RCCM_COM_LIST_FULL
RCCM_COM_PACK_UNAV
RCCM_INV_COM_PACK
RCCM_INV_SCP_CMD
RCCM_THREAD_TMO
RCCM_CMD_NPROC
RCCM_THREAD_FAIL

16090 Lista de geréncia de comunicacao cheia.

16091 Sem pacote de comunicacao disponivel.

16092 Pacote de comunicacdo invalido.

16093 Comando SCP invalido.

16094 Timeout na resposta da thread de comunicacéo.
16095 Comando SCP ndo processado.

16096 Falha na instalacdo da thread de comunicacéo.

7.5 Cdbdigos de falha associadas a transmissao e recepcao de frames

Identificador

ID Descricédo do Erro

RCCM_BUF_LEN_INV
invalido.
RCCM_PARAM_RESP_ INV
RCCM_ER_OVERRUN
RCCM_ER_FRAMMING
RCCM_ER_PARITY
RCCM_REC_FRM_TMO
RCCM_REC_CHR_TMO
RCCM_CRC_ERR
RCCM_REC_SYNC_ERR

RCCM_MASTER_FRAME_ERR
RCCM_TRA_FRM_TMO
RCCM_RESP_STATION_ERR
RCCM_READ_DRV_FAIL
RCCM_WRITE_DRV_FAIL
RCCM_WRITE_TIMEOUT
RCCM_10_ERROR
RCCM_REC_CMD_INV
RCCM_MDB_CMD_INV

16100 Tamanho do campo LEN do frame recebido

16101 Erro de consisténcia da resposta de comando.

16102 Erro de recepcao (overrun).

16103 Erro de recepcao (framming).

16104 Erro de recepcédo (paridade).

16105 Timeout de recepcdo de frame.

16106 Timeout de recepcao de caracter.

16107 Erro no calculo do CRC.

16108 Multiplos caracteres invalidos na recepcdo do
SOF.

16109 Frame de comando recebido pelo mestre.

16110 Erro de timeout de transmissdo do frame.

16111 Estacdo que respondeu ao frame invalido

16112 Falha na leitura de dados do driver.

16113 Falha na escrita de dados do driver.

16114 Timeout de transmissao de frame.

16115 Falha de 1/0 no driver de comunicacao.

16116 Comando recebido invalido ou ndo implementado.

16117 Comando Modbus invalido ou ndo implementado.

7.6 Coddigos de falha associados a comandos AT do modem

Identificador

ID Descricédo do Erro

RCCM_MODEM_UNREC_RESP
RCCM_MODEM_OK
RCCM_MODEM_CONNECT
RCCM_MODEM_RING
RCCM_MODEM_NO_CARRIER
RCCM_MODEM_ERROR

RCCM_MODEM_CONNECT_1200
RCCM_MODEM_NO_DIAL_TONE

RCCM_MODEM_BUSY

16149 Resposta do modem ndo reconhecida.
16150 Comando executado com sucesso.
16151 Modem conectado.

16152 Sinal de ring detectado.

16153 Sem portadora detectada.

16154 Falha geral do modem.

16155 Modem conectado em 1200 bauds.
16156 Sem sinal de discagem detectado.
16157 Modem ocupado.
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RCCM_MODEM_NO_ANSWER
RCCM_MODEM_CONNECT_2400
RCCM_MODEM_CONNECT_4800
RCCM_MODEM_CONNECT_9600
RCCM_MODEM_CONNECT_7200
RCCM_MODEM_CONNECT_12000
RCCM_MODEM_CONNECT_14400
RCCM_MODEM_CONNECT_19200
RCCM_MODEM_CONNECT_38400
RCCM_MODEM_CONNECT_57600
RCCM_MODEM_CONNECT_115200

16158
16160
16161
16162
16163
16164
16165
16166
16167
16168
16169

Sem resposta de
Modem conectado
Modem conectado
Modem conectado
Modem conectado
Modem conectado
Modem conectado
Modem conectado
Modem conectado
Modem conectado
Modem conectado

conexao.

em
em
em
em
em
em
em
em
em
em

2400 bauds.
4800 bauds.
9600 bauds.
7200 bauds.
12000 bauds.
14400 bauds.
11920 bauds.
38400 bauds.
57600 bauds.
115200 bauds.
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Controle do Documento

Considerag0Oes gerais

1. Este documento é dinamico, estando sujeito a revisdes, comentarios e sugestées. Toda e qualquer
sugestdo para seu aprimoramento deve ser encaminhada ao departamento de suporte ao cliente da HI
Tecnologia, especificado na “Apresentacédo” deste documento.

2. Os direitos autorais deste documento sao de propriedade da HI Tecnologia.

Responsabilidades pelo documento

Data Responsavel
Elaboracao 03/12/2003 Helio J. Almeida Jr
Revisédo 05/04/2005 Helio Azevedo Revisado em midia
Aprovacéo 05/04/2005 Helio J. Almeida Jr. Aprovado em midia

Histérico de Revisbes

05/04/2005| 2 | Acréscimo das funcdes: drvReadBlockElement e drvWriteBlockElement.
07/07/2004 | 1 |Alteracdo na verséo do driver
03/12/2003| 0 |Documento original
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