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Os modulos MM2600 e MM2601 do controlador P7C da HI Tecnologia possuem um radio serial freewave
integrado que disponibiliza dois canais serias RS232, sendo um para transmissdo de dados e outro para
operacdo em modo diagnéstico. Os médulos podem ser utilizados para estabelecer links de comunicacdo a
longa distancia, bem como para comunicagcdo com os demais radios freewave.

1.1 Informacao Copyright

Este documento é propriedade da HI Tecnologia, sendo distribuido de acordo com os termos apresentados a
seguir. Este documento pode ser distribuido no seu todo, ou em partes, em qualquer meio fisico ou eletrdnico,
desde que os direitos de copyright sejam mantidos em todas as coépias.

1.2 Disclaimer

A utilizacdo dos conceitos, exemplos e outros elementos deste documento é responsabilidade exclusiva do
USUuario.

1.3 Sugestoes

Sugestdes sdo bem vindas. Por favor, envie seus comentarios para suporte@hitecnologia.com.br

2. Referéncias

Notas de Aplicacéo:
e ENA0002200 — Configuracdo dos Canais de Comunicac¢ao dos Controladores Hl;

e ENAO0003000 — Integrando controladores em rede Ethernet com protocolo UDP.

Manual do controlador P7C:
e PMU10700100 - Manual do usuario, controlador P7C
¢ PMU10760000 — Manual do usuario, capitulo do médulo MM2600
¢ PMU10760100 — Manual do usuario, capitulo do médulo MM2601

Manual do radio MM2T:

e LUMOO014AA — Manual do usuario

Todos os documentos referenciados acima estdo disponiveis para download no site da HI Tecnologia,
www.hitecnologia.com.br
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3. Consideracdes sobre os médulos MM2600 / MM2601

No decorrer deste documento serdo apresentados exemplos de configuragdes para os mdédulos MM2600 e
MM2601, e sempre que for necessario referenciar algo em comum entre eles, sera utilizada a nomenclatura

(MM260X).

3.1 Diferencas entre os moédulos

Os médulos MM2600 e MM2601 utilizam o mesmo modelo de radio de dados, portanto, todos os itens
referentes a configuracdo do radio sao validos para ambos os médulos. No entanto, existem funcionalidades
especificas em cada um dos mdodulos que sado relevantes em funcéo do contexto em que o radio é utilizado.

Os itens abaixo destacam as principais diferencas entres os modulos.
3.1.1 Modulo MM2600

e Numero de canais seriais
Possui 2 canais seriais A e B, sendo [A — canal de dados] e [B - canal de diagnostico] ambos
disponiveis no conector frontal DB9.

e Comunicagao com moédulo de CPU
Para troca de dados com o médulo de CPU é necessario utilizar um cabo serial externo, conforme

exemplo a seguir:

Conexdo externa

Médulo de CPU ———» <+—— Modulo MM2600

Cabo de dados
<«—— €06d: 302.107.600.000

e Alocacgao no bastidor P7C
O mddulo pode ser alocado em qualquer slot do bastidor, exceto no [slot 0 — Reservado a CPU].

e Configurac@es adicionais
N&o possui.

3.1.2 Modulo MM2601

e Namero de canais seriais
Possui 2 canais seriais externos A e B, disponiveis no conector frontal DB9, e um canal interno COM3
para conexdo direta com o modulo de CPU. Diferente do médulo MM2600, a alocagao dos canais do

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br Péagina 6 de 31
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radio [Dados / Diagnostico] ndo é fixa e pode ser alterada em fungéo do modo de operagdo do médulo
gue é configuravel através de uma chave dip switch - SW1.

e Comunicagao com médulo CPU
Este modulo possui conexdo direta com o moédulo CPU através da serial COM3, tornando
desnecessario o uso do cabo externo. No entanto, se desejar, 0 usuario, pode-se utilizar a conexao
externa através da serial A, bastando configurar, através da dip switch - SW1, o modo de operacao do
madulo.

Conexao interna ou Conexdo externa

Mddulos de CPU Md6dulo MM2601

N

Barras de pinos
(Canal COM3)

Cabo de dados

Modulo MM2601 < c6d: 302.107.600.000

e Alocacéo no bastidor P7C
Restrita ao [Slot 1] em funcdo da conexdo com o médulo CPU [Slot 0]

e Configurac@es adicionais
Possui configuracdes que definem o modo de operacédo do médulo. Para maiores informacées,
consulte o manual do usuario.

Obs: Para informacgdes especificas consulte o manual do usuério disponivel no site da HI Tecnologia.
www.hitecnologia.com.br

4. Configurando o médulo MM260X

As etapas abaixo demonstram os procedimentos para se configurar o radio de dados dos médulos MM2600 e
MM2601. Para tanto, serdo necessarios um micro computador com uma serial RS232-C e os respectivos cabos
de programagéo e operagdo do modulo.

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br Péagina 7 de 31
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4.1 Conex0es de Hardware

O acesso aos parametros de configuracdo do radio pode ser realizado através do canal de dados ou do canal

de diagnostico em ambos os modelos (MM2600 / MM2601), conforme apresentado a seguir.

41.1 Conexdes MM2600 (Canal Dados)

OPGAO 1

Cddigo: 302.029.010.000

’j [E - - :'] SERIAL RS232-C

4.1.2 Conexdo MM2600 (Canal Diagnostico)

SERIAL RS232-C

Cddigo: 302.029.010.000

[ [

(5ol B

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br
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41.3 Conexao MM2601 (Canal Dados)

Para realizar a conexao via canal de dados no moédulo MM2601 é necesséario configurar o médulo para
operacdo como [Serial Externa]. Neste modo, o radio passa a operar de maneira idéntica ao MM2600. Para
maiores informacdes, consulte 0 manual de operacdo do modulo.

SERIAL RS232-C

Obs: O radio deve estar configurado para operar como [Serial Externa]

414 Conexdo MM2601 (Canal Diagnéstico)

Para conexao via canal de diagnoéstico é necessério que o médulo MM2601 esteja configurado para operacao
“default” - [Serial Interna]. Para maiores informacgdes, consulte 0 manual de operacdo do médulo.

SERIAL RS232-C

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br Péagina 9 de 31
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4.2 Software para configuragéao

Para acessar a base de configuragdo do modulo MM260X, utilize a ferramenta HyperTerminal do Windows,
localizada em:

e Menu Iniciar / Programas / Acessorios / Comunicag8es / HyperTerminal
Obs: Ao iniciar o HyperTerminal em seu computador, uma janela solicitara o cédigo de éarea. Essa

configuragdo ndo sera utilizada neste contexto; pressione CANCELAR.

1. Inicie uma nova conexdo, e em seguida, selecione a respectiva porta COM(x) de seu computador,
onde se encontra conectando o cabo de comunicacgao.
2. Configure os parametros conforme indicado na tabela abaixo.

Configuracdo da Porta COM

Bits por segundo 19200
Bits de dados 8
Paridade Nenhuma
Bits de parada 1
Controle de Fluxo Nenhum

3. Cligue no botdo conectar conforme figura abaixo.

“gMM260X - HyperTerminal

arguivo  Editar  Exbir  Chamar Transferir  Ajuda

EIEB)RE
Botdes

Conectar / Desconectar

| Status da conex&o |

N 4 I v I

 [00:00:13 conectada BNST 19200 5-h-1
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4.3.1 Ativacdo manual

Depois de realizada a conexdo do microcomputador com o mdédulo, para acessar o0 menu de configuracéo,
pressione o botdo de setup, localizado na parte superior do painel frontal. O led (MD) ir4 acender, indicando
que o radio estd no modo de setup. Na tela do software HyperTerminal sera apresentado o menu para
configuracdo dos paradmetros do radio.

— Pressione o botdo MD (setup) Janela do HyperTerminal

MAIN MENU
D2 Version 8.69 09-29-2008
902 - 928 MHz
Modem Serial Number 990-1860
Model Code DHM2T

Set Operation Mode
Set Baud Rate
Edit Call Book
Edit Radio Transmission Characteristics
Show Radio Statistics
Edit MultiPoint Parameters
TDMA Menu
Chg Password
c) Exit Setup

e e
MmoeohANF W=
1] o St e e et et et ot

Enter Choice

4.3.2 Ativacdo por comando remoto

Outro modo para abrir 0 menu de configuragdo é pressionando SHIFT + U no teclado do microcomputador.
Nesta opg¢éo o Led (MD) néo é ativado.

Obs: A ativagao por comando remoto néo funciona através do canal de dados.

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br Péagina 11 de 31
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4.4 Parametros de configuracao

Os valores utilizados neste tépico correspondem a um exemplo de configuracdo de um mdodulo MM2600
operando como Escravo, em uma rede Ponto a Multiponto. Demais informacdes sobre arquiteturas de rede e
configuragdo de radios serdo apresentadas no decorrer deste documento.

441 Numero de série

Existem configuracdes que utilizam o nimero de série dos radios como parametro. Sendo assim, € importante
que o usuério saiba localiza-lo. O nimero de série do radio é exibido na parte superior do menu principal
sempre que realizado o0 acesso a base de configuracéo do radio.

Janela do HyperTerminal

HAIN MENU
D2 VYersion 8.69 A9-29-2008
| ap2 - 928 HH= |

Hodem Serial Number 990-1060
Hodel Code DHHZI

. Numero de série do radio < |

{A) Set Operation Mode
{1) Set Baud Rate
{2) Edit Call Book

442 Modo de Operacdo

Para definir o modo de operacédo do radio, selecione a opcao: (0) — Set Operation Mode , localizado no menu
principal. Para selecionar uma opg¢édo digite o nimero entre parénteses ao item desejado, ex: (3) — Point to
Multipoint Slave, e em seguida tecle “Enter” para confirmar.

O valor atual é apresentado sempre na segunda linha do menu em questao. Observe que, no exemplo abaixo,
0 médulo ja estava configurado para operar como (Escravo) de uma rede Ponto a Multiponto.
Janela do HyperTerminal

MODE
Modem Mode is 3 Valor atual =3

{0) Point to Point Master

{1) Point to Point Slave

{?2) Point to MultiPoint Master
{3) Point to MultiPoint Slave

(&) Point to Point Slave/Repeater
{5) Point to Point Repeater

(6) Point to Point Slave/Master Switchable
{7) Point to MultiPoint Repeater
{A)  Mirrorbit Master

(B HMirrorbit S$lave

{(F) Ethernet Options

(Esc) Exit to Main Menu

Enter Choice

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br Péagina 12 de 31
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4.4.3 Baud Rate

Para definir os par@metros de configuracéo da porta serial do radio, selecione a opcéo: (1) — Set Baud Rate do
menu principal. Esta configuracdo deve ser estabelecida em funcdo do dispositivo que estara conectado a
porta serial.

IMPORTANTE: Para que seja possivel a troca de dados entre radio e controlador é necesséario que 0s
pardmetros de comunicacdo de ambos estejam configurados da mesma maneira.

e Exemplo de configuracéo da porta serial (Radio / Controlador)

Parametros Radio Controlador
RS232/485 RS232 RS232

Baud Rate 38400 38400

Flow Control None None

Data 8 8

Parity None None

Stop Bit 1 1

Janela do HyperTerminal

SET BAUD RATE
Modem Baud is 009600

(@) 230,400

(1) 115,208

(2) 76,800

(3) 97,600

(&) 38,400

(5) 19,200

(6) 9,600

(7 i, 800

(8) 2,400

(9) 1,200

(n)  Data, Parity
(B) HODBus RTU
(C) RS232/485
(D)  Setup Port
(E}  TurnOffDelay
(F}  FlowControl
(G)
(Es
Ent

DWW

TurnOnDelay 0

Use break to access setup 1]
c) Exit to Hain Henu
er Choice

4.4.4 Edit Call Book

Este parametro é utilizado para configuracdo em redes Ponto a Ponto, para se definir o enlace entre os radios
através do numero de série dos mesmos. Para uma rede Ponto a MultiPonto h& outros parametros para
tratamento do enlace, portanto, neste caso, ndo serd necessario nenhum tipo de configuracdo no menu Edit
Call Book.

O acesso a este menu é realizado selecionando a op¢éo (2) — Edit Call Book , no menu principal

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br Péagina 13 de 31
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Janela do HyperTerminal

MODEHM CALL BOOK
Entry to Call is (ALL)
Entry Number Repeaterl Repeater?
(0) 000-0000
(1) 000-0000
{2) 000-0000
{3) BPO-0000
(&) 000-0000
{5) 000-0000
{6) 000-0000
{7) BPO-0000
(8) 000-0000
{9) 000-0000
{C) Change Entry to Use {8-9) or A(ALL)
{Esc) Exit to Hain Menu
Enter all zeros (000-0000) as your last number in list

445 Transmission Characteristics

Define os parametros de configuracdo da transmissdo de radio. Observe que alguns parametros de
configuracdo devem ser estabelecidos de acordo a distancia e topografia do ambiente em que o radio se
encontra.

Para acessar este menu, selecione a op¢édo (3) — Edit Radio Transmission characteristics do menu principal.

Transmission Characteristics

Funcéo Valor Observacéao

Frequency Key 5 Chave utilizada para autenticagdo em uma determinada rede de
radios.

Tamanho maximo do pacote

Tamanho minimo do pacote

Max Packet Size
Min Packet Size
Transmit Rate

RF Data Rate
Transmit Power (*)
Slave Security
RTS to CTS

Retry Timeout 255
Lowpower Mode
High Noise
MCU Speed
Remote LED

Poténcia de operacdo 1 a 10, sendo (1=0.1mW e 10 =1W).

O OFRP WEFk OO

O O OO

(*) Parametro definido em funcéo da distancia e topografia da regido onde se encontra o radio.

446 Show Radio Statistics

Apenas para obter acesso aos parametros de diagnostico do radio, ndo entra no escopo de configuragao.
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4.4.7 Edit MultiPoint Parameters

Define os parametros necessérios para operacao em modo MultiPonto. A configurac@o deve ser estabelecida
em funcéo do cenério de rede em que se encontra o radio. Para acessar este menu, selecione a op¢édo (5) —
Edit MultiPoint Parameters no menu principal.

MultiPoint Parameters

Funcao

Number Repeaters
Master Packet Repeat
Max Slave Retry
Retry Odds

DTR Connect
Repeater Frequency
Network ID
Multi-Master Sync

1 PPS Enable Delay
Slave/Repeater
Diagnostics

Subnet ID (1)

Radio ID
Local Access
Radio Name

Valor Observacéo

O OFr O WPk

254 Identificador da rede (1 a 254)
0

255

0

0

Rx[F]/ Tx[F] Este parametro ¢é utilizado para definir o caminho da
comunicacao (Recepcdo / Trasmisséo) em uma rede multiponto.
Not Set

0

FRB228

(1) - O valor associado a este parametro pode ser diferente para cada radio da rede, visto que os valores sao
definidos de acordo com o modelo de rede utilizado. Existem alguns exemplos de utilizagdo no item: “4 -
Exemplos de configuracdo” deste documento, no entanto, para a correta utilizacdo consulte 0 manual do
radio LUMOO14AA disponivel no site da HI Tecnologia.

4.4.8 Finalizando a etapa de confiquracdo

Depois de realizada a configuracdo do modulo, pressione a tecla “Esc” para sair do menu principal e feche o
HyperTerminal. Neste momento, 0 médulo esta pronto para operacao.

Se os parémetros configurados estiverem corretos, os leds CD e CTS devem acender, indicando que o link
comunicacao via radio foi estabelecido.

Obs: Para informacdes especificas dos parametros de configuracéo, consulte o manual de operacéo do radio
MM2T da Freewave, disponivel no site da HI Tecnologia.

e LUMOO0O14AA — Manual do usuario, radio MM2T
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5.1 Ponto aPonto

Neste topico serdo apresentados os parametros basicos para se realizar uma conexao Ponto a Ponto entre
dois radios. O cenério consiste em acessar um controlador P7C com médulo de radio MM260X através do
software de programacéo de CLP’s da HI Tecnologia [SPDSW].

Obs: Ambos os modelos (MM2600 / MM2601) podem ser utilizados, lembrando que a diferenca entre eles esta
apenas no canal serial a ser utilizado. Em caso de dividas, consulte item 3.1 diferencas entre 0s médulos.

5.1.1 Arquitetura darede

Abaixo segue o formato da rede Ponto a Ponto utilizada como exemplo. Observe que o mesmo modelo de
radio pode operar tanto como mestre, quanto como escravo. Esta definicdo é configuravel.

RF
SPDSW [MESTRE] < > [ESCRAVO]
- Cabo serial Controlador P7C Controlador P7C Remoto
Cod: 302.029.010.000 (CPU + MM2601) (CPU + MM2601)

5.1.2 Conexodes fisicas

As conexdes fisicas existentes neste contexto dependem do mdédulo utilizado. Para o exemplo acima, foi
utilizado o médulo MM2601, sendo assim, a conexao entre o radio mestre e o microcomputador é realizada
através de um cabo serial, enquanto que a conexdo entre o radio escravo € 0 modulo de CPU ¢é realizada
internamente através da serial COM3 do modulo MM2601.

Considerando 0 mesmo contexto, mas agora com o modulo MM2600, a Unica diferenca estaria na conexao
entre o radio escravo e 0 médulo CPU, onde seria necessario utilizar um cabo externo (c6d: 302.107.600.000)
para conexao entre eles.
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51.3 Parametros de configuracdo do radio [Mestre]

Para acesso ao menu de configuracdo do radio mestre, deve-se seguir os passos do item 4. Configuracdo do
MM260X. Nas tabelas abaixo sdo exemplificados os demais parametros de configuracao.

e Para este modo de operacao o enlace entre os radios é definido no parametro “Edit Call Book”, onde
no identificador “0” deve ser programado o nimero de série do radio [ESCRAVOQ].

Set Operation Mode

0 - Point to Point Master

Set Baud Rate
Baud Rate
RS232/485
Setup Port
Flow Control
Data, Parity
MODBus RTU
Turn ON Delay
Turn OFF Delay

MultiPoint Parameters

Number Repeaters
Master Packet Repeat
Max Slave Retry
Retry Odds

DTR Connect
Repeater Frequency
Network ID
Multi-Master Sync

1 PPS Enable Delay
Slave/Repeater
Diagnostics

Subnet ID

Radio ID

Local Access

Radio Name

38400

RS232
Both-Main&Diag
None

8-None-1

0

0

0

O O Fr © Wk

254

255

0

0

Rx[F] / Tx[F]
Not Set

0

FRB228

Edit Call Book
0

© 0O NO Ul WN P

Nnn-nnnn (a)

000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000

Transmission Characteristics

Frequency Key
Max Packet Size
Min Packet Size
Transmit Rate
RF Data Rate
Transmit Power (b)
Slave Security
RTS to CTS
Retry Timeout
Lowpower Mode
High Noise
MCU Speed
Remote LED

5

O O FrLr WEFrk ©

255

o O O o

(a) - Neste campo deve ser inserido o nimero de série do radio [ESCRAVO]
(b) - Parametro definido em fun¢éo da distancia e topografia da regido onde se encontra o radio.
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5.1.4 Parametros de configuracdo do radio [Escravo]

Para acesso ao menu de configuracao do radio mestre, deve—se seguir os passos do item 4. Configuracéo do
MM260X. Nas tabelas abaixo sdo exemplificados os demais parametros de configuracao.

e Para este modo de operagédo o enlace entre os radios é definido no parametro “Edit Call Book”, onde
no identificador “0” deve ser programado o ndmero de série do radio [MESTRE].

Set Operation Mode

1 - Point to Point Slave

Set Baud Rate
Baud Rate
RS232/485
Setup Port
Flow Control
Data, Parity
MODBus RTU
Turn ON Delay
Turn OFF Delay

MultiPoint Parameters

Number Repeaters

Master Packet Repeat

Max Slave Retry
Retry Odds

DTR Connect
Repeater Frequency
Network ID
Multi-Master Sync

1 PPS Enable Delay
Slave/Repeater
Diagnostics

Subnet ID

Radio ID

Local Access

Radio Name

38400

RS232
Both-Main&Diag
None

8-None-1

0

0

0

O O Fr © Wk

254

255

0

0

Rx[F] / Tx[F]
Not Set

0

FRB228

Edit Call Book
0

© 0O NO Ul WN P

Nnn-nnnn (a)

000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000

Transmission Characteristics

Frequency Key
Max Packet Size
Min Packet Size
Transmit Rate
RF Data Rate
Transmit Power (b)
Slave Security
RTS to CTS
Retry Timeout
Lowpower Mode
High Noise

MCU Speed
Remote LED

5

O O FrPr Wk © w

255

o O O o

(a) - Neste campo deve ser inserido o nimero de série do radio [MESTRE]
(b) - Parametro definido em fun¢éo da distancia e topografia da regido onde se encontra o radio.
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5.1.5 Validacdo do link de radio

Para verificar se o link entre os radios foi efetivado, verifique os leds (CTS, CD), localizados no frontal do
MM260X. Ambos devem estar acesos, indicando link ativo.
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5.15.1 Possiveis causas de falha

o0 Parametros de configuracéo incorretos
o0 Poténcia programada no radio insuficiente em funcao da distancia entre os radios
o Posicionamento da antena.

Obs: Antes de prosseguir, certifique-se que esta etapa foi concluida com sucesso, pois um link sélido entre os
radios é fundamental.

5.1.6 Configuracdo do controlador

A serial da CPU do controlador deve ser configurada de forma compativel com a configuracdo da serial do
radio para que seja possivel a troca de dados entre ambos.

Para acessar os parametros de configuracdo do controlador, utilize um cabo serial PC — PLC. Realize a
conexdo direta com o médulo, conforme ilustrado na figura abaixo.

Médulo CPU

SPDSW

Cddigo: 302.004.010.000

== ]

SERIAL RS232-C

Obs.: Para maiores informacgdes sobre como configurar o canal de comunicagdo vide nota de aplicagao
ENAO0002200 — Configuracdo dos Canais de Comunicacdo dos Controladores HI, disponivel no site da Hi
Tecnologia.

5.1.6.1 Modelo de configuragéo

Configure a porta de comunicagcdo COM3 conforme a tabela abaixo.

Configuracdo da Porta COM3

Bits por segundo 38400
Bits de dados 8
Paridade Nenhum
Bits de parada 1
Controle de Fluxo Nenhum
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5.1.7 Configuracdo do software SPDSW

Para que a comunicac¢do seja efetivada é necessario configurar os parametros da porta serial do computador,

através do software SPDSW.

e Abra o software SPDSW
¢ No menu: Ferramentas / Comunicacgéo / Configurar / Comunica¢do do Computador
e Na aba: Controlador
e Selecione a opcéao (Porta serial) e (Con. Via Radio/modem)
Configuracdo do driver de comunicagao |
Controlador | Glabal | Serial | Radio |
— Canal
" Ethernet O Refaz
— Configuragdo serial — Config. Ethernet —
" Conexdo direta com cabo
= TCRIE Y UDE o Cancela
" Con. wia linha teleffnica
& Caon. via Radio/modem
 SCP Server
¢ Conexdo RS 485 @ Confima
e Selecione a aba: Serial.
e Defina a porta serial alocada no seu computador (Ex: COM1).
e Configure os parametros em destaque conforme a figura abaixo.
e Para finalizar clique no botdo Confirma.
Configuracdo do driver de comunicacao #
Cuntmladnrl Glabal Zerial |Radi0 |
Forta Baud Rate O Refaz
| [covT H XTI
— Data — Paridade —— [~ Stop Bits
" 5 Bits o Wl = @ Cancela
Ol | =
" B Bits J
" lmpar
" 7 Bits
2
@ 8 Bits £ Par @ Corfirma
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5.1.8 Teste de comunicacao

O software SPDSW disponibiliza uma ferramenta para teste de comunicacdo com os controladores. Para
utiliza-la execute a sequéncia abaixo:

e Abra o software SPDSW
¢ No menu: Ferramentas / Comunicagéo / Teste de comunicacéao
e Clique no botdo: Inicia Teste

Teste de Comunicacao x|

IO do Contralador | Erros M (%) |
— Erros
IEndEVB'QU 255 Ji* + Erviados _ _ -

Inicia Teste Conecta
R ———

Endereco do controlador

» Os frames trocados entre o software e controlador serdo incrementados, caso houver perdas ou
falhas na conexao, estas também serdo indicadas.

Teste de Comunicacdo |
— ID do Controlador

Frames

Enderago 265

I fir + Enviados | S
Cancela Teste Conecta

Recebidos | S

Endereco do controlador

+ = ¥ Frame de Escrita ¥ Frame de Leitura
Adicions Elimina Tamanho (50 Inclﬂ_ Tamanho |50 Inclﬂ_
|D: 255 [ Interrompe teste se |1_ arro(s) ™ Tamanho randdmico Interagdes: IU—
[~ Atraso entre Frames Tempa: W ms Reseta Estatisticas | o Fecha
-

» Para finalizar o teste clique no botdo Cancela Teste

Documento de acesso publico www.hitecnologia.com.br Péagina 21 de 31



—y
/~—\\ Operacéo e Configuracdo dos Médulos MM260X

2

5.2 Ponto a Multiponto
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Neste tépico serdo apresentados os parametros basicos para se realizar uma conexdo Ponto a Multiponto
entre o software de programacédo de CLP’s da HI Tecnologia [SPDSW] e dois controladores P7C com médulo
de radio MM2601.

Obs.: Ambos os modelos (MM2600 / MM2601) podem ser utilizados, lembrando que a diferenca entre eles esta
apenas no canal serial a ser utilizado. Em caso de duvidas, consulte item 3.1 diferencas entre os modelos.

5.2.1 Arquitetura darede

Abaixo segue o formato da rede Ponto a Ponto utilizada como exemplo. Observe que o0 mesmo modelo de
radio pode operar tanto como mestre e quanto como escravo. Esta atribuicdo é configuravel.

[ESCRAVO_A]

MESTRE
SPDSW [ ] Controlador P7C Remoto

(CPU + MM2601)

—
\

—_—
) Cabo serial Controlador P7C
Cobd: 302.029.010.000 (CPU + MM2601)

[ESCRAVO_B]

Controlador P7C Remoto
(CPU + MM2601)

5.2.2 Conexodes fisicas

As conexdes fisicas existentes neste contexto dependem do moédulo utilizado. Para o exemplo acima o mdédulo
utilizado foi o MM2601, sendo assim a conexdo entre o radio mestre e 0 microcomputador é realizada através
de um cabo serial, enquanto que na conexao entre os radios escravos e seu respectivo modulo de CPU nédo
necessitam de cabo externo, sendo realizada internamente através da serial COM3 do m6dulo MM2601.

Considerando 0 mesmo contexto, mas agora com o modulo MM2600, a Unica diferenca estaria na conexao
entre os radios escravos e seu respectivo médulo de CPU, onde seria necessario utilizar um cabo (c4d:
302.107.600.000) para conexao entre eles.
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5.2.3 Consideracoes

Neste modelo de arquitetura os dados enviados chegam a todos os controladores, portanto para que se possa

acessar um unico controlador é necessario ter um parametro

“identificador”

para cada controlador. Esta

informacado também denominada como endereco do dispositivo estd armazenada na CPU do controlador. A

configuracdo deste parametro é realizada através do software SPDSW.

5.2.31 Exemplo de configuracdo do Endereco

Com o controlador conectado no menu principal do software SPDSW selecione a op¢éo
(Ferramentas / Configurar... / Controlador — Setup de comunicagéo).

Configuracdo de comunicacdo do equipamento

Global | com1 | Ethernet |

— Canais de comunicagao disponiveis

¥ ETHERNET ¢ COm 1

¢ COm2 [T Com 3

(&} Default

|0 de comunicag&o do equipamenta I

Porta serial selecionacda ICON’H VI

Driver | % 4.1.00

@ Cancela

& Confirma

— Redirecionamento de Pacotes [ PFE |

"] Hatilita

Configuragao | j

ID do cluster IUUU -

[~ Ethernet
[~ COm1
[~ Comz2
[Tl o3

— Base

@ Invalida

2 Modificada

» Digite um numero entre 1 e 254. Ap6s a digitacdo, cliqgue em confirma, e uma janela sera
apresentada, indicando que a configuragdo sera efetivada apos o reset do controlador.

> Reinicie o controlador para concluir a configuracao.
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5.2.4 Parémetros de configuracdo do radio [Mestre]
Set Operation Mode Edit Call Book
2 - Point to MultiPoint Master 0 Nnn-nnnn
1 000-0000

Set Baud Rate 2 000-0000

Baud Rate 38400 3 000-0000

RS232/485 RS232 4 000-0000

Setup Port Both-Main&Diag 5 000-0000

Flow Control None 6 000-0000

Data, Parity 8-None-1 7 000-0000

MODBus RTU 0 8 000-0000
Turn ON Delay 0 9 000-0000
Turn OFF Delay 0

MultiPoint Parameters Transmission Characteristics

Number Repeaters 1 Frequency Key 5

Master Packet Repeat 3 Max Packet Size 8

Max Slave Retry 9 Min Packet Size 9

Retry Odds 1 Transmit Rate 1

DTR Connect 0 RF Data Rate 3

Repeater Frequency 0 Transmit Power (a) 1

Network ID 254 Slave Security 0

Multi-Master Sync 0 RTS to CTS 0

1 PPS Enable Delay 255 Retry Timeout 255

Slave/Repeater 0 Lowpower Mode 0

Diagnostics 0 High Noise 0

Subnet ID RX[F] / TX[F] MCU Speed 0

Radio ID Not Set Remote LED 0

Local Access 0

Radio Name FRB228

(a) — Parametro definido em funcao da distancia e topografia da regido onde se encontra o radio.
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5.2.5 Parémetros de configuracdo do radio [Escravo A]
Set Operation Mode Edit Call Book
3 - Point to MultiPoint Slave 0 Nnn-nnnn
1 000-0000

Set Baud Rate 2 000-0000

Baud Rate 38400 3 000-0000

RS232/485 RS232 4 000-0000

Setup Port Both-Main&Diag 5 000-0000

Flow Control None 6 000-0000

Data, Parity 8-None-1 7 000-0000

MODBus RTU 0 8 000-0000
Turn ON Delay 0 9 000-0000
Turn OFF Delay 0

MultiPoint Parameters Transmission Characteristics

Number Repeaters 1 Frequency Key 5

Master Packet Repeat 3 Max Packet Size 8

Max Slave Retry 9 Min Packet Size 9

Retry Odds 1 Transmit Rate 1

DTR Connect 0 RF Data Rate 3

Repeater Frequency 0 Transmit Power (a) 1

Network ID 254 Slave Security 0

Multi-Master Sync 0 RTS to CTS 0

1 PPS Enable Delay 255 Retry Timeout 255

Slave/Repeater 0 Lowpower Mode 0

Diagnostics 0 High Noise 0

Subnet ID Rx[F] / Tx[O] MCU Speed 0

Radio ID Not Set Remote LED 0

Local Access 0

Radio Name FRB228

(a) — Parametro definido em funcao da distancia e topografia da regido onde se encontra o radio.
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5.2.6 Parémetros de configuracdo do radio [Escravo B]
Set Operation Mode Edit Call Book
3 - Point to MultiPoint Slave 0 Nnn-nnnn
1 000-0000

Set Baud Rate 2 000-0000

Baud Rate 38400 3 000-0000

RS232/485 RS232 4 000-0000

Setup Port Both-Main&Diag 5 000-0000

Flow Control None 6 000-0000

Data, Parity 8-None-1 7 000-0000

MODBus RTU 0 8 000-0000
Turn ON Delay 0 9 000-0000
Turn OFF Delay 0

MultiPoint Parameters Transmission Characteristics

Number Repeaters 1 Frequency Key 5

Master Packet Repeat 3 Max Packet Size 8

Max Slave Retry 9 Min Packet Size 9

Retry Odds 1 Transmit Rate 1

DTR Connect 0 RF Data Rate 3

Repeater Frequency 0 Transmit Power (a) 1

Network ID 254 Slave Security 0

Multi-Master Sync 0 RTS to CTS 0

1 PPS Enable Delay 255 Retry Timeout 255

Slave/Repeater 0 Lowpower Mode 0

Diagnostics 0 High Noise 0

Subnet ID Rx[F] / Tx[O] MCU Speed 0

Radio ID Not Set Remote LED 0

Local Access 0

Radio Name FRB228

(a) — Parametro definido em funcao da distancia e topografia da regido onde se encontra o radio.

Documento de acesso publico

www.hitecnologia.com.br

Péagina 26 de 31



Operacéo e Configuracdo dos Médulos MM260X

Tipo de Doc.: Notas de Software Revisdo: 1
Referéncia: PNS.00027 Atualizado em:  08/03/2012

(38D
HI tecnologia

5.2.7 Configuracdo do software SPDSW

As configuracdes necessarias no software SPDSW devem ser realizadas conforme descrito no capitulo anterior
(item: 5.1.7 — Configuracdo do software SPDSW)

5.2.8 Teste de comunicacao

Em funcdo da operacdo em rede Ponto a Multiponto, para se acessar um determinado controlador, deve-se
inicialmente definir o endereco do controlador, conforme indicado na figura abaixo.

o [-SPDSYW

Clique no campo Projeto  Programa  Conbrolador  Supervisdo  Ferramentas  Auxdio
Endereco — >
oY Glohal 1
Conectar Enderega Editor Ladder  Carre
B Controlador Conectado
Equipamentno |F'?C

Endereco do controlador |

Digite o enderego do

controlador a ser —_— |2| [~ Enderego Global
acessado f ' ’

Confirma

Especifigue um walor entre 1..254

g /

ﬁ Cancela

O software SPDSW disponibiliza uma ferramenta para teste de comunicacdo com os controladores. Para
utiliza-la, execute a sequéncia abaixo:

e Abra o software SPDSW
¢ No menu: Ferramentas / Comunicagéo / Teste de comunicacéao
e Clique no botdo: Inicia Teste

x|

Teste de Comunicacdo

IO do Controlador [ Erros M (%) |
Frames Erros
IEndEVB'QU 255 Ji* + Erviados _ _ -

Inicia Teste Conecta
R ———

Endereco do controlador
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» Os frames trocados entre o software e controlador serdo incrementados. Caso haja perdas ou
falhas na conexao, estas também serdo indicadas.

Teste de Comunicacdo |

— 1D do Controlador
IEnderegn 255

HEES
Ji +r

Conecta

Enviados | S

Cancela Teste

Recebidos | S

Endereco do controlador

+

Adiciona

=

Elirnina

¥ Frame de Escrita

Tamanha |30 Inc ID_

¥ Frame de Leitura

Tamanho |50  Inc ID_

|D: 255 [ Interrompe teste se |1_ arro(s)

™ Tamanha randdimico

Interagdes: ID

[ Atraso entre Frames

Tempo: IQDU ms

Reseta Estatisticas

| w+ Fecha

-

» Para finalizar o teste clique no botdo Cancela Teste

5.3 Utilizagdo como Repetidor

Em muitos casos, em funcdo da topografia da regido onde estdo instalados os radios, € necessario utilizar
repetidores ao longo do caminho para se alcancar um determinado ponto. Neste tépico serdo ressaltados
alguns parametros que devem ser configurados para utilizacdo neste contexto.

5.3.1 Conexado Ponto a Ponto

A utilizacdo de repetidores em uma conexdo Ponto a Ponto é configurada no radio através do parametro (Edit
Call Book).

A tabela abaixo exemplifica a configuracdo “Edit Call Book” do radio mestre, onde no campo (Number) esta
definido o nimero de série do primeiro radio.

Os numeros de série dos repetidores devem ser programados na tabela Edit Call Book do mestre conforme a
sequéncia em que se encontram os radios.
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[MESTRE]

.............................................. i SN:889-4003 |
SPDSW ; s

[Escravo]

SN: 889-4002

» Edit Call Book - Radio [MESTRE]

Entry Number Repeater 1 Repeater 2
889-4004 889-4002 889-4003
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000

OCoO~NOOURAWNE O

» Edit Call Book - Repetidores [1 e 2]

Entry Number Repeater 1 Repeater 2
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000

O©OooO~NOOOUIrWNEO

Obs.: Os repetidores ndo necessitam dos niumeros de série dos radios em seu “Call Book”
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> Edit Call Book — [ESCRAVO]

Entry Number Repeater 1 Repeater 2
889-4001
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000
000-0000

O©CoOoO~NOOUIr~WNEO

Obs: O escravo necessita apenas do nimero do mestre em seu “Call Book”

5.3.2 Conexao Ponto a Multiponto

Para operacdo Ponto a Multiponto com repetidores o pardmetro (Subnet_ID) é quem define o enlace entre os
radios. O acesso a este parametro € realizado através do item (5) — Edit multi-point parameters no menu
principal de configuracéo do radio.

O exemplo abaixo demonstra os valores de (Subnet_ID) de cada radio para uma rede com 2 repetidores.

[MESTRE]

i SubNet_ID
i Rx=0/Tx=0

SPDSW

[Escravo]

SubNet ID ! e .
P Rx=0/Tx=1 i i SubNet_ID

[Escravo]
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