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Controlador SCUB LTO

Controlador para Po¢cos de Bombeio Mecanico

O conteldo deste documento é parte da documentacdo técnica do SCUB LTO, desenvolvido e fabricado pela HI Tecnologia.
DocumentacgGes adicionais a este produto podem ser obtidos em nosso site: www.hitecnologia.com.br

Copyright e Disclaimer

Direitos autorais

Salvo sob autorizagdo expressa da Hl Tecnologia, ndo é permitida a reproducdo desta documentagdo, assim como a exploragao
e entrega do seu conteudo a terceiros. O ndo cumprimento dessas regulamentagdes pode resultar na exigéncia de
indenizagdes. Todos os direitos reservados, especialmente no que se refere a concessao de patente ou registro do modelo,
sendo de propriedade da HI Tecnologia Ind. e Com. Ltda.

Exclusédo de responsabilidades

O conteudo desta documentacdo foi verificado quanto a conformidade com o hardware e software descritos. Porém, ndo é
possivel excluir potenciais desvios, de modo que ndo nos responsabilizamos pela total conformidade. Os dados desta
documentacdo sdo regularmente revistos e as eventuais corre¢des sdo incluidas, de modo a serem prontamente
disponibilizadas em sua versdo mais recente. Caso se faca necessario, entre em contato com a HI Tecnologia para
esclarecimento de duvidas sobre este manual.

Informacgoes adicionais

e Site da HI tecnologia

¢ Canais de suporte e documentacdo

Contatos

¢ Vendas - vendas@hitecnologia.com.br
¢ Suporte técnico - suporte@hitecnologia.com.br

e Engenharia de aplicagdo - engenharia@hitecnologia.com.br


http://www.hitecnologia.com.br
http://www.hitecnologia.com.br/suporte/
mailto:vendas@hitecnologia.com.br
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1 Apresentacao

O Controlador de Bombeio Mecanico SCUB LTO da HI Tecnologia, incorpora um avangado algoritmo para o controle automatico
da operagdo da unidade de bombeio, configuravel, baseado na carta dinamométrica, de modo a permitir a opera¢do da
unidade no regime de controle automatico intermitente, Pump Off (liga/desliga), quando equipada somente com uma chave
de partida direta, soft-starter, ou entdo, através da variagdo continua da velocidade do motor, quando equipada com um
inversor de frequéncia. Complementado por um amplo conjunto de fungdes, alarmes e falhas configuraveis, proporcionando a
protecdo efetiva e alta confiabilidade operacional da unidade de bombeio.

Figura 1 - Controlador SCUB LTO (imagem ilustrativa)

2 Caracteristicas Técnicas do Controlador

Tens3o de Alimentagdo 127 /220 Vac (-10 +10%)

Frequéncia da rede 60 Hz

Tens3o de comando 24Vdc /1.7 A

Temperatura de operagao 0a50°C

Temperatura de estocagem -20a70°C

Invélucro Caixa metalica

Dimensdo [mm)] 282(L) x 194(A) x 137(P) mm

Classe de protegdo da caixa IP20

Controlador NEON AC, com 8x entradas digitais, 1x entrada para célula de carga 2,0mV/V, 5x

entradas analdgicas 4-20 mA, 3x saidas digitais, 2x saidas digitais relé, 1x saida
analdgica 4-20 mA, 1x porta Ethernet, 1x porta RS232 e 1x porta RS485 isolada
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Figura 2 - Dimensdes (imagem ilustrativa)

3 O Controlador de Bombeio Mecanico SCUB LTO

O Controlador de Bombeio Mecanico SCUB LTO da HI Tecnologia, é um produto compacto de grande confiabilidade, com
excelente relagdo custo/beneficio, para instalagdo em painéis com chaves de partida direta, soft-starters e inversores de
frequéncia, para o comando, controle e supervisdo de unidades de bombeio mecéanico de petrdleo.

3.1 Funcionalidades do Controlador

O controlador de bombeio mecéanico possui firmware proprietario SCUB LTO, disponibiliza as seguintes funcionalidades:

¢ Aquisicdo de carta de superficie;
e Calculo de carta de fundo;

¢ Controle automatico da unidade de bombeio via controle continuo da velocidade da unidade através do inversor de
frequéncia (Comunicagdo Modbus);

e Calculo da velocidade da unidade (CPM), a partir do sensor de posigdo da manivela;
* Modos de controle manual, automatico e temporizado;

e Monitoragdo dos limites LL, L, H e HH da pressao da linha de produgao;

¢ Monitoragdo dos limites LL, L, H e HH da célula de carga;

e Monitoragdo dos limites LL, L, H e HH da entrada auxiliar EAX 1;

e Monitoragdo dos limites LL, L, H e HH da entrada auxiliar EAX 2;

¢ Monitoragdo de falha na célula de carga;

* Monitoragdo de falha no sensor de posigao;

¢ Monitoragdo do sensor de vazamento (entrada digital);

* Monitoragdo de alarme ou falha externa (entrada digital);

* Monitoragdo do modo de comando (local/remoto) do inversor (Comunicagdo Modbus);
¢ Monitoragdo do estado de operagdo do inversor (Comunicagdo Modbus);

¢ Monitoragdo da corrente do motor (Comunicagdo Modbus);

* Monitoragdo da velocidade do motor (Comunicagdo Modbus);

e Cdlculo da corrente média do motor da unidade;

¢ Memorizag¢do da corrente minima e maxima da unidade;

e Comunicagdo entre o controlador e o sistema de supervisao, via Ethernet ou serial;
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e Comando e supervisdo remota da unidade se conectado a partir de um sistema de supervisao;

e Comunicac¢do Modbus, via RS485, com o inversor FC302 Danfoss;

* Monitoragdo de falha de comunicagdo, entre o controlador e o inversor;

* Gateway Ethernet/serial para acesso do sistema de supervisdo ao inversor, através da porta RS485, MODBUS;

 Disponibilizacdo da velocidade da unidade de bombeio (CPM) e pressao de linha para o inversor, via comunicagdo
Modbus;

* Partida automatica da unidade configuravel, apds uma parada por queda na rede de alimentacdo, ou falha;
e Amplo conjunto de alarmes e falhas configuraveis, para a efetiva supervisdo e protec¢do do sistema de bombeio;
* Reldgio-calendario de tempo real, com bateria de backup, sincronizavel com o sistema de supervisao;

» Software de configuracdo, supervisdo local e diagndstico de falhas, para notebooks (Windows 7 ou 10).

3.2 Sinais de Processo

A tabela seguinte lista os principais sinais de interface com o Controlador de Bombeio Mecanico SCUB LTO.

e Sinais de Entradas Digitais

Tipo de sinal de processo Descrigdo da utilizagao
Entrada digital ED1 Sensor de posi¢ao da manivela no ciclo de bombeio
Entrada digital ED2 Comando liga/desliga da unidade de bombeio
Entrada digital ED3 Comando manual/automatico
Entrada digital ED4 Sensor de vazamento da linha de produgao
Entrada digital ED5 Status de falha no inversor de frequéncia (Comunicagdo Modbus)
Entrada digital ED6 Status ligado do motor da unidade de bombeio (Comunicagdo Modbus)
Entrada digital ED7 Status do inversor em modo Local (Comunicagdo Modbus)
Entrada digital ED8 Monitoragdo de falha na fonte 24Vcc de campo (interno)
Entrada digital ED9 Entrada auxiliar para alarme/falha externa EDX1

* Sinais de Saidas Digitais

Tipo de sinal de

processo Descrigao da utilizagao
Saida digital SD1 Saida de comando de liga/desliga da unidade de bombeio (1 contato reversor)
Saida digital SD2 Saida de comando de girar/parar da unidade de bombeio (1 contato reversor) (Comunica¢do
Modbus)
Saida digital SD3 Sinaleiro unidade de bombeio ligada (24Vcc/200mA)
Saida digital SD4 Sinaleiro unidade de bombeio em falha (24Vcc/200mA)

Saida digital SD5 Sinaleiro unidade de bombeio em modo automatico (24Vcc/200mA)
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e Sinais de Entradas Analdgicas

Tipo de sinal de processo Descrigao da utilizacao

Entrada célula de carga Carga da haste, célula de carga com sensibilidade de 2mV/V, (4.096V, ligacdo a 4 fios)

Entrada analdgica EAO Carga na haste, 4 a 20mA (entrada alternativa)

Entrada analdgica EA1 Pressdo da linha de producdo, 4 a 20 mA

Entrada analdgica EA2 Velocidade do motor, 4 a 20mA (se equipada com inversor) (Comunica¢do Modbus)

Entrada analdgica EA3 Corrente do motor, 4 a 20 mA (se equipada com inversor) (Comunicacdo Modbus)

Entrada analdgica EA4 Entrada analdgica auxiliar EAX1, 4 a 20 mA 1

Entrada analdgica EA5 Entrada analdgica auxiliar EAX2, 4 a 20 mA 1

1 As entradas analdgicas EAX1 e EAX2 sdo de uso geral, e podem por exemplo, serem utilizadas para monitoragao

de Pressdo Anular A, Pressdo Anular B, etc.

¢ Sinais de Saidas Analdgicas

Tipo de sinal de processo Descri¢ao da utilizagdo

Saida Analdgica SA1 Referéncia de velocidade para o inversor (4 a 20 mA) (se equipada com inversor)
(Comunicagdo Modbus)

4 Conectividade do Controlador

O Controlador de Bombeio Mecanico SCUB LTO disponibiliza um canal Ethernet 10/100 MBits e dois canais seriais (COM1,
CoMm2).

e O canal Ethernet suporta até 3 conexdes simultaneas;
e O canal serial COM1 RS485 isolado;
e O canal serial COM2 RS232;

A tabela abaixo lista as opg¢0Oes de interface de comunicagdo disponiveis no controlador :

Canal Tipo de canal Protocolo Fungdo Tipica Tipo de conexao
Ethernet 10/100 Mbps Modbus-TCP, Porta Ethernet para comunicagdao com  Conector RJ45 fémea, 3
SCP-HI o sistema de supervisdao ou conexdo soquetes do usuario, 1
local com notebook soquete de controle
comMm1 RS485 isolada Modbus-RTU, Configurada para comunicagdo serial Conector DB9 fémea
SCP-HI com o inversor de frequéncia
COM2 RS232 C Modbus-RTU, Disponivel para comunicagdao com Conector DB9 fémea
SCP-HI sistema de supervisao através de radio

serial
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5 Comunica¢ao RS485 MODBUS com o inversor de frequéncia

O controlador SCUB LTO incorpora a comunicagdo serial com o inversor de frequéncia FC302, Danfoss, através de sua porta
serial RS485, configurada para MODBUS, de modo a minimizar a fiagdo de controle entre o controlador e inversor.

6 Acesso Remoto ao Inversor

O controlador SCUB LTO, disponibiliza o acesso remoto do sistema de supervisdo ao inversor, através de seu Gateway de ponto
estendido (Ethernet/serial), quando o inversor esta conectado na porta RS485-Modbus do controlador, permitindo o acesso
para configuracdo e supervisdo remota do inversor, a partir do sistema de supervisdo.

7 Software de Configuragao e Supervisao Local

O Controlador de Bombeio Mecanico SCUB LTO utiliza o aplicativo HIQilTools2, como ambiente de configuracdo, diagndstico,
supervisao e operacdo local, permitindo a monitoragao e configuracdo de todos os parametros do controlador. Esse aplicativo
é gratuito, compativel com notebooks com sistema operacional Windows 7/10, e a sua conexdo local com o controlador pode
ser através de qualquer canal de comunicagdo disponivel no controlador (Ethernet, serial RS 232 / RS 485).
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Figura 3 - Telas do aplicativo HIQilTools2

Disponibiliza telas de supervisdao da unidade de bombeio, com status de modo de operacdo, status do controle, comandos para
ligar e desligar a unidade de bombeio, CPM atual, pressao da linha, célula de carga, etc.
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7.1 Cartas Dinamomeétricas

O controlador SCUB LTO adquire a carta de superficie e calcula a respectiva carta de fundo. Veja exemplos ilustrativos de carta
de superficie e carta de fundo.
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Figura 5 - Cartas dinamomeétricas do aplicativo HIQilTools2

HIQilTools2 - Status |0 do Controlador
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14 _ Status de UB Ligada [*]

E3 - Corrente do Motor

E4 - Entrada Auxiliar EAX1
ES5 - Entrada Auxiliar EAX2
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Controlador
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E1 - Velocidade do Motor  sem sinal
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110 - Status em Local
111 - Alarme / Falha Externa (EDX1)
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Figura 6 - Tela de supervisdo de |I/O do controlador via aplicativo HIOilTools2
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Figura 7 - Régua de bornes do controlador SCUB LTO (imagem ilustrativa)
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Figura 8 - Adesivo de identificagdo da régua de bornes do controlador SCUB LTO (imagem ilustrativa)

8 Versao do Produto

Cadigo Identificagdo Descri¢ao

300.280.400.000 CONTROLADOR SCUB LTO  Controlador para bombeio mecanico SCUB-LTO, alimentado 127 / 220
Vca, montado em caixa de ago de 282x194x137 mm, IP20, para
instalagdo no interior de painel.

9 Codificacao de Cabos

Cadigo Descrigao Funcionalidade
302.107.001.000 Adaptador COM1/COM2 Disponibiliza acesso aos canais de comunicagdo do
NEON (COM1 e COM2)
302.027.027.000 CB-Ethernet Conexdo via ethernet com um PLC NEON

E Para obter mais informagdes dos cabos acesse Documentagdo de Cabos do NEON .


http://qrcode.hitecnologia.com.br/cabos_plcg3
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