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HI0140 - Especificacao Técnica

O conteldo deste documento é parte do Manual do Usudrio dos controladores NEON/RION da HI tecnologia. A lista de
verbetes consta na versao completa do manual. Para obter essa documentagdo acesse o nosso site: www.hitecnologia.com.br
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sendo de propriedade da HI Tecnologia Ind. e Com. Ltda.
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1 Apresentacao

O HIO140 de 10 é uma unidade analégica e digital desenvolvida para a linha de produtos ON da HI Tecnologia, compativel com
os firmwares G3S e G5. Este médulo oferece ao usuério 4 entradas analdgicas em corrente (0/4 a 20mA) com resolugdo de 12
bits, 2 saidas analdgicas em corrente (0/4 a 20mA) também com resolugdo de 12 bits, 4 entradas digitais isoladas
eletricamente por optoacopladores para sinais de 10 a 30V DC do tipo PNP e 4 saidas digitais a transistor do tipo PNP, também
isoladas eletricamente por optoacopladores, capazes de comutar cargas com tensées entre 10 a 30V DC (via alimentagdo
externa DC) / 500mA.

Alguns desses |/Os digitais podem ser configurados com funcionalidades especiais, como:

¢ Entradas digitais para leitura de encoder e contador rapido;

Os conectores destacdveis permitem uma conexdo rapida, pratica e segura com o processo.

2 Dados Técnicos

2.1 Gerais

Alimentacdo svDC/3.3vDC!
Consumo 300 mW

Temperatura de operagao 0a60°C

Temperatura de estocagem -20a70°C

Umidade relativa < 95% sem condensagdo
Peso do madulo 30g

1 Fornecidos pela fonte do controlador
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2.2 Entradas Digitais

Quantidade de canais 47

Identificador em G3S (SPDSW) 10..13
Identificador em G5 (HIstudio) DI00..DI03

Tipo de entrada PNP

Tensdo de operacgdo 10a30v DC
Impedancia de entrada 3,5K Ohms

Faixa de detecgdo de nivel 0 0a5vDC

Faixa de detecgdo de nivel 1 10 a 30V DC
Isolagdo Optoacopladores
Tensdo de isolacao 1kV RMS
Frequéncia Maxima de Operagdo E diretamente dependente do tempo de varredura do programa

corrente, podendo chegar até o limite de 3kHz.

Protecdo Contra inversdo de polaridade

2 Algumas entradas sdo configuraveis para encoder e/ou contador rapido.

2.2.1 Entrada para Encoder/Contador

O maddulo HIO140 disponibiliza configuracGes especiais para os canais de entradas digitais 0, 1, 2 e 3. Estes canais podem ter
funcionalidade de entrada digital padrdo ou podem ser configuradas para operar como entrada para encoder (com ou sem
sincronismo) e/ou entrada de contador rapido.

Quantidade de canais encoder 1(A, B)ou (A, B, O)
Quantidade de canais contador rdpido 1 ou 2 (veja item 5 ConfiguragBes Especiais - Entradas Digitais )
Frequéncia maxima de operagao 3,2kHz para operagdao como contador rapido

A tabela abaixo apresenta as op¢oOes de configuracdo para estes canais de entradas digitais:

Canal Canal Encoder sem Encoder com

G3S G5 Entrada digital padrao sincronismo sincronismo Contador Rapido
10 DIOO Entrada digital padrdo  Canal A Canal A
11 DIO1 Entrada digital padrdo  Canal B Canal B
12 DI02 Entrada digital padrao Canal O Contador rapido 1 3
13 DIO3 Entrada digital padrao Contador rapido 0
3 Este canal de contador rapido esta disponivel apenas para controladores NEON.

Para realizar a configuragdo destes canais veja item 5 Configuragdes Especiais - Entradas Digitais
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O canal de entrada digital 2 tem configuragdo compartilhada. A sua configuragdo influencia no nimero total de contadores
rapidos disponiveis, pois se configurado para operagdao como sincronismo do canal de encoder teremos apenas o contador

rapido 0 disponivel.

Considerando as possibilidades de configuragGes acima, algumas opc¢des de operacdo para estes canais digitais 0 a 3 sdo:

¢ Um canal de encoder sem sincronismo (0 e 1) e dois contadores rapidos (2 e 3);

¢ Um canal de encoder sem sincronismo (0 e 1), um contador rapido (3) e uma entrada digital padrdo (2);

¢ Um canal de encoder com sincronismo (0, 1 e 2) e um contador rapido (3);

¢ Um canal de encoder com sincronismo (0, 1 e 2) e uma entrada digital padréo (3);

e Um contador rapido (3) e 3 entradas digitais padrdo (0, 1 e 2);

e Dois contadores rapidos (2 e 3) e 2 entradas digitais padrdo (0 e 1).

2.3 Saidas Digitais

Quantidade de canais
Identificador em G3S (SPDSW)
Identificador em G5 (HIstudio)
Tipo de saida

Tensdo de operagdo

Frequéncia maxima de operagao

Corrente maxima por canal
Tensdo maxima (chaveamento)
Isolagdo

Tensdo de isolagdo

Protecao

2.4 Entradas Analogicas

4
00..13
D000..D003
PNP

10a 30V DC

Variavel em fung¢do do tempo de varredura do programa corrente,
podendo chegar a 3kHz

500mA

30V DC
Optoacopladores
1kV RMS

Contra surto e curto-circuito

EspecificagOes das entradas analdgicas em corrente (configuracdo padrao):

Quantidade de canais
Identificador em G3S (SPDSW)
Identificador em G5 (HIstudio)
Sinais

Resolugao

Impedancia de entrada

Protecao

4
EO..E3
AI00..AIO03
4.3 20mA
12 bits
125 Ohms

Contra surto e sobretensdo
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E possivel solicitar a configuragdo das entradas analégicas em tensdo, neste caso as especificagdes sdo:

Sinais
Resolugdo
Impedancia de entrada

Protecao

2.5 Saidas Analdgicas

Quantidade de canais
Identificador em G3S (SPDSW)
Identificador em G5 (HIstudio)
Tipo de saida

Resolugdo

Impedancia de saida em tensdo

Protecao

0a10vDC
12 bits
13,5 Ohms

Contra surto e sobretensao

2

S0..51

A000..A001

4a20mA

12 bits

aproximadamente 500 ohms

Contra curto circuito, surto e ESD (Padrdo IEC 61000-4-2)

Alimentac¢do externa para saida em corrente 19 a 30V DC para cargas de até 600 ohms.

Para outros valores de carga conectadas a saida, consulte o
grafico abaixo.

Nas saidas configuradas para corrente, a relacdo entre a tensdo de alimentacdo externa das saidas analdgicas e a carga maxima
a ser conectada nesta saida esta apresentada no gréfico a seguir.

Carga maxima para saidas analdgicas

Tensao de alimentacéo externa X Carga acoplada a saida analogica

1400

_ 1200
1000
800
600

Carga maxirma (2

400
200

10 11 12 13 14

1 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
Tensdo de alimentacdo (V)
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3

Interface de Processo

Conector de processo
X1/X3 numeradode 1 a 8

Conector de processo
X2/X4 numerado de 1a 10

Saidas Analdgicas

Entradas Analdgicas

Saidas Digitais

Entradas Digitais
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4 Conexoes

O mddulo HIO140 possui dois conectores de interface com o processo, que sdo identificados como:

* X1 (8 bornes) e X2 (10 bornes) no 1° mdédulo de I/0

* X3 (8 bornes) e X4 (10 bornes) no 2° mddulo de I/0, caso exista.

Os bornes sdo numerados conforme as tabelas a seguir:

Borne X1/X3

0O N o u B W N P

Borne X2/X4

O© 00 N o U b~ W N R

=
o

Identificador
G3S

+V AN
SO
S1
0V AN
EO
El
E2
E3

Identificador G3S
+V DIG

0o
01
02
03

Identificador G5 Descricao
+V AN Referéncia positiva da alimentagao para as saidas analdgicas
AO00 Saida analdgica 0
AO01 Saida analdgica 1
0V AN GND analdgico para as entradas e saidas analdgicas
Al0O Entrada analdgica 0
Al01 Entrada analdgica 1
Al02 Entrada analdgica 2
AlO3 Entrada analdgica 3
Identificador G5 Descrigao
+V DIG Referéncia positiva da alimentagdo das saidas digitais
DO00 Saida digital O
D001 Saida digital 1
D002 Saida digital 2
D003 Saida digital 3
DIOO Entrada digital 0 / Enconder [A]
DIO1 Entrada digital 1 / Enconder [B]
DI02 Entrada digital 2 / Enconder [O] / Contador rapido 1
DIO3 Entrada digital 3 / Contador rapido 0
-V DIG Referéncia negativa da alimentagdo das saidas digitais

Referéncia negativa das entradas digitais
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5 Configuragoes Especiais - Entradas Digitais

5.1 Equipamento com Firmware G35

A configuragdo dos canais de entradas digitais 10 a I3 do mddulo HIO140 é realizada através do aplicativo SPDSW. Ao se

conectar com o equipamento:

¢ Selecionar o modo “Pausa” do controlador, ou controlador Sem Programa;

 Selecionar a opg¢do “Controlador > Mddulos de Hardware > HI0140”;

* No formulario apresentado, selecionar a op¢do “Encoder/Contador”, conforme ilustrado na figura abaixo.

[ Configuragdo do madulo

Canais Digitais | Ent. Analdgicas | Encoder/Contador | Saidas Analdgicas

Encoder / Contador rapido

> [Entrada de Encoder v] [T0] Encoder sinal A

[T0] Encoder sinal B

»
> [Entrada de Encoder v] [T0] Encoder sinal O
@

[Entrada de Contador rdpido v] [T1] Contador rapido

Encoder [T0]

Counter [T1]

Reset

Paradmetros de Fabrica

‘ 5] Atualiza Pardmetros ‘

Q Cancela

@ Confirma

Versdo: HO - FO.O Slot1

* Realizar a configuracdo desejada para os canais de entradas digitais 10 a I3

* Selecionar o botdo “Atualiza Parametros” e “Confirma”

5.1.1 Configuragoes do Encoder

Apos configurar a entrada para leitura de encoder ou como contador rdpido, os valores podem ser lidos em varidveis do tipo
inteiras M(16 bits) ou inteiras longas L(32 bits).

O bloco FCT é utilizado para leitura, tanto para encoder quanto para contador rapido. No caso da utilizacdo de 1 ou 2 mddulos
HI10140, o indice do bloco FCT para cada tipo de entrada é apresentado na tabela a seguir.

Entrada Digital

Encoder TO
Contador rapido 0 T1
Contador rapido 1 T2

Entrada Digital

Encoder

Contador rapido 0

10 médulo HI0140: NEON

T0
T1

20 médulo HIO140: NEON
T3

T4
T5

10 mdédulo HI0140: RION

Para mais informagdes, consultar o Programa de Exemplo EPE00120 - Acesso /0 HIO140, disponivel para download no site da

HI Tecnologia.
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5.2 Equipamento com Firmware G5

A configuragdo dos canais de entradas digitais DIO0 a DIO3 do mdédulo HIO140 é realizada através do aplicativo Histudio. Ao se
conectar com o equipamento:

» Selecionar “Hierarquia do Projeto > Equipamento > Controlador > HI0140”

* No formulario apresentado, selecionar a opgao “Contadores”, conforme destacado na figura abaixo.

J:l L R oA A IELE TR
il
GERAL ENTRAD. ITAIS ENTRADAS ANALOGICAS SAIDAS DIGITAIS SAIDAS ANALGGICASICDNTADDRES I
— Configuragdo
Canal[ABO] valor Habilita Quad. Sinc.
FCT0 [I00, 102, 101] 000000 [ #16 00000000 ] O
FCT1 [103] 000000 [ #16 00000000 ]
FCT2 [101] 000000 [ #16 00000000 ]

* Realizar a configuragdo desejada para os canais de entradas digitais DIO0O a DI03
¢ Selecionar a opgdo de salvar a base de configuragdo no mdédulo, conforme apontado na figura acima

¢ Reinicializar o equipamento

5.2.1 Configuragoes do Encoder
Apds configurar a entrada como encoder ou como contador rapido, pode-se utilizar o bloco FCT para fazer a leitura dos

valores. As informacGes de funcionamento do bloco FCT podem ser encontrados no repositério de bibliotecas do Hlistudio.

"Repositério de Bibliotecas > HI STD > HARDW > FCT"

Para exemplos de implementagdo, consultar o Programa de Exemplo EPE.20013, disponivel para download no site da HI
Tecnologia.

Se configurado encoder incremental com sincronismo (com sinais A, B, O) para QCTO e/ou FCT3, os contadores 2 e/ou 5
estardo indisponiveis, pois estes contadores estdo compartilhando este canal digital com os respectivos sinais de
sincronismo do encoder.
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5.3 Modo de Operagdo: Encoder

Neste modo de operagdo o contador é habilitado a partir da ativagdo do bloco FCT na aplicagdo e ¢é
incrementado/decrementado de acordo com os sinais de quadratura [A] e [B].

Quando utilizado o sinal [0], a cada detecgdo da “borda de subida” deste o contador é resetado.

-1l hpppnonAnNAAna . ANAAAAAAAAANA]
[B_Il] S - L L E -2 -1

[0 - I2]

Contador [0 :0:(0i1:2:3:4:56:0:1:2:3 X*,(\,_*\,;L 2 3 4 5 5 7 8 9

= -Hab‘ilitagiéo do contador no p'rogréma-de éplicagéo

Contador do canal do encoder utilizando o sinal de sincronismo [O].

Quando ndo se utilizar o sinal [0], o contador do encoder é controlado somente pela a aplicagdo e os sinais de quadratura [A] e

[B] .

SN L L LE L L LEEEL LR

[B = I1] ﬂ_[—|_ : N . - . H : . H H : H H H H : H H H H H H
Contador [0 0 (0:1:2:3°4 5 6 7 8 910 Xy plypdeh oo o0

g Habilitacdo do contador no programa de aplicacdo

Contador do canal do encoder (sem o sinal de sincronismo [O]).

5.4 Modo de Operagdo: Contador rapido

Contabiliza o nimero de pulsos aplicados na entrada DI03 - [FCTO] ou DIO2 - [FCT1], sendo o reset do contador controlado via
aplicagao.

[T1 - I3]

[T2-12] 'l_I—I_I—l_I—I_I—I_I—I_I—I_I—I_I—l_I—I_I—l_I—I —IﬂJ—I_FLﬂ_I—lJ—IJ—I_I—I_I—m_I—U—I_I—I

Contador [0 0 (01 234 56 789 10 x@&&&&&@*x%@

e Habllltagao do contador no programa de apllcagao

Contador de pulsos padrdo.

10



Especificagdo Técnica H10140 HI Tecnologia

6 Diagrama de Bloco

Barramento Conexao com Maddulo Processador

ﬁ ]:[ '8?1@9.519_3 __________________ ]:I ......... i

Circuito de Circuito de | : Interface do Interface do|
Aquisicédo Atuagédo [ i Processo Processo [
Entradas |#y¥ Saidas ! Entradas |« p| Saidas
Analogicas Analégicas : Digitais Digitais
i
................................ FYSPIIVI CUPR QR A DI R .
EO....E3 OV AN S0 81 +V_AN 0...1I3 -V DIG 00..03 +V _DIG

7 Interface com aplicagao

As formas como os sinais analdgicos podem ser visualizados no programa estdo apresentadas a seguir.

Canal de 1/0 do médulo Escala de valores
Entradas analdgicas (4 a 20mA) 0 a 4095 (Se “-1”, indica entrada ndo conectada, ou sinal menor que 3,8mA) -
12 bits
Entradas analdgicas (0 a 10V DC) 0 a 4095 - 12 bits
Saidas analdgicas (4 a 20mA) 0 a 4095 - 12 bits
Contadores (T0, T1 e T2) -2147483647 a +2147483647 - 32 bits

11
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8 Exemplo de Utilizacao

Nas sessdes seguintes sdo apresentados exemplos de conexdes de sinais de processo para todos os tipos de I/0 do mddulo.

8.1 Entradas Digitais

8.1.1 Entrada digital padrdo

o I

o )

Conector
X2ix4

10 .. 3de
I

i
[ o —

Conexdes de chaves, fim de curso, sensores a 3 fio, dpticos, magnéticos, capacitivos e etc. para as entradas digitais padrdo.

8.1.2 Operagdo como Enconder

Encodar
— O 8 Conector
l o Xalx4

Conexdes para utilizagdo do encoder 0, com sinal de sincronismo [O].

Wdc
|+
I=

I

i0.

8.1.3 Operagdo como Contador Rapido

sl 5
— igigl Conector
_Fulss X21K4

Conexdes para utilizagdo da entrada digital 3 como contador rdpido 1.

Valvula
Solendide [
ot + g o
p— Conector
- ' ' X2/%4
_
{*1) - Diedo de protecdo da saida conlra transientes

gerados pelo desligamenta da valvula

10 .. 30Vdc
I

8.2 Saida Digital

|+

10 .. 30Vdc

12
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8.3 Entradas Analogicas

o1

+ -

.- +I _I+ - . l Vac
5 |. |—, x @

03 - Transmissor 4 Fics DC
04 - Transmissor 4 Fios AC

"
+.

+

01 = Transmissor 2 fios
02 - Transmissor 3 Fios

12.. 30Vdc

(et

Conector
X173

A configuragdo de fabrica para os canais de entradas analdgicas é de 4 a 20mA.

8.4 Saidas Analogicas

Corrente
0 - 20 méA
4 - 20 mA

Conector
X1/X3

19 .. 30Wde
+
|

L

Exemplo de utilizagdo da saida analégica em corrente (padrdo).

A configuracdo de fabrica para os canais de saidas analdgicas é de 4 a 20mA.

Tensdo : ,
2500 : 2500 E

0-5v Conectar

X103

(*1) Resisior extemndo ao modulo

Exemplo de utilizagcdo da saida analdégica em tensdo, de 0 a 5V, utilizando um resistor externo.

Para o caso exemplificado acima, é necessario calibrar a saida analdgica de 0 a 20mA.

13
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9 Mapa de Dados do Maddulo

9.1 Equipamentos com Firmware G3S

Informacg&es de status do mdédulo (quando existente), bem como o valor corrente dos canais de 1/O estdo disponiveis para
acesso remoto através dos canais de comunicagdo do respectivo controlador (NEON ou RION).

Quando utilizado o protocolo SCP-HI para este acesso a informagdo é mapeada em varidveis do tipo F (inteiro de 16 bits com
sinal) na base do controlador. Estas varidveis podem ser obtidas especificando uma leitura ou escrita de variavel M com o
endereco associado negativo ou seja

F10 = M-10

Quando utilizado o protocolo MODBUS para este acesso a informacdo é mapeada em varidveis do tipo HOLDING REGISTER
(inteiro de 16 bits com sinal) na base do controlador com um offset de 30000 ou seja

F10 = H30010

Na tabela disponivel a seguir, o endereco da variavel é fornecido no seguinte formato

Fxxxx[yyyyy] XXXX especifica o endereco da varidvel de sistema [F] a ser
acessada para escrita ou leitura.
yYYyy especifica o endereco MODBUS a ser utilizado para
acesso a variavel de sistema xxxx através da fungdo

MODBUS HOLDING REGISTER.

9.1.1 Base de variaveis de sistema para o modulo HI0O140

Esta sessdo apresenta as varidveis de sistema especificas para o modulo HI0140. Este mddulo de 1/0O pode ser utilizado pelo
controlador NEON/RION.

Slot 1:
NEON/RION R/W Descrigcdo

Base de leitura de 1/0 do médulo (20 variaveis)

F1110[31110][# R Valor corrente da entrada analdgica EO do médulo HI0140 (-1, 0 .. 4095) >

AA]_

F1111[31111] R Valor corrente da entrada analdgica E1 do médulo HIO140 (-1, 0 .. 4095)

F1112[31112] R Valor corrente da entrada analdgica E2 do mdédulo HI0140 (-1, 0 .. 4095)

F1113[31113] R Valor corrente da entrada analdgica E3 do médulo HIO140 (-1, 0 .. 4095)

F1114[31114] R Estado das entradas digitais mapeadas em bits, onde os bits 0..3 correspondem ao estado das
entradas digitais do médulo HIO140, bits 4..15 reserva

F1115[31115] R Estado das saidas digitais mapeadas em bits, onde os bits 0..3 correspondem ao estado das
saidas do médulo HIO140, bits 4..15 reserva

F1116[31116] R Estado da entrada digital EO do médulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)

F1117[31117] R Estado da entrada digital E1 do médulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)

F1118[31118] R Estado da entrada digital E2 do médulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)

F1119[31119] R Estado da entrada digital E3 do médulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)

F1120[31120] R Valor do encoder (T0O) do mdédulo HIO140, 16 bits menos significativos

14
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F1121[31121]
F1122[31122]
F1123[31123]
F1124[31124]
F1125[31125]
F1126[31126]

F1129[31129]

x X X ™ ™ N

Valor do encoder (TO) do mddulo HIO0140, 16 bits mais significativos

Valor do contador radpido 0 (T1) do mdédulo HIO140, 16 bits menos significativos
Valor do contador rapido 0 (T1) do mdédulo HIO140, 16 bits mais significativos
Valor do contador rdpido 1 (T2) do mdédulo HIO140, 16 bits menos significativos
Valor do contador rapido 1 (T2) do mdédulo HIO140, 16 bits mais significativos

Reserva

Reserva

Base de escrita de 1/0 do médulo (20 variaveis)

F1130[31130]

F1131[31131]
F1132[31132]
F1133[31133]
F1134[31134]
F1135[31135]
F1136[31136]
F1137[31137]

F1149[31149]

R/W

R/W
R/W
R/W
R/W
R/W
R/W

Reserva (50 variaveis)

F1150[31150]

F1135[31199]

Slot 2: NEON

R/W

Atuacdo simultanea em todas as saidas digitais do médulo HIO140, mapeadas em bits, onde os
bits 0..3 correspondem as saidas digitais do médulo HIO140, bits 4..15 reserva 6

Atuacdo individual na saida digital 00 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0) /
Atuacdo individual na saida digital 01 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
Atuacdo individual na saida digital 02 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
Atuacdo individual na saida digital 03 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
Atuacdo na saida analdgica SO do mdédulo HI0140 (0 .. 4095)

Atuacdo na saida analdgica S1 do mdédulo HI0140 (0 .. 4095)

Reserva
Reserva
Reserva

Reserva

Descrigao

Base de leitura de I/0 do médulo (20 variaveis)

F1210[31210]
F1211[31211]
F1212[31212]
F1213[31213]

F1214[31214]

F1215[31215]

F1216[31216]
F1217[31217]
F1218[31218]
F1219[31219]
F1220[31220]
F1221[31221]

R

R
R
R

2 X ™ X™X® X =D

Valor corrente da entrada analdgica EO do médulo HI0140 (-1, 0 .. 4095) >
Valor corrente da entrada analdgica E1 do médulo HI0140 (-1, 0 .. 4095)
Valor corrente da entrada analdgica E2 do médulo HI0140 (-1, 0 .. 4095)
Valor corrente da entrada analdgica E3 do médulo HI0140 (-1, 0 .. 4095)

Estado das entradas digitais mapeadas em bits, onde os bits 0..3 correspondem ao estado das
entradas digitais do médulo HIO140, bits 4..15 reserva

Estado das saidas digitais mapeadas em bits, onde os bits 0..3 correspondem ao estado das
saidas digitais do mddulo HIO140, bits 4..15 reserva

Estado da entrada digital EO do médulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)
Estado da entrada digital E1 do médulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)
Estado da entrada digital E2 do médulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)
Estado da entrada digital E3 do médulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)

Valor do encoder (T0O) do mdédulo HIO140, 16 bits menos significativos

Valor do encoder (T0O) do mdédulo HIO140, 16 bits mais significativos
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F1222[31222]
F1223[31223]
F1224[31224]
F1225[31225]
F1226[31226]

F1229[31229]

x X X =™ =N

Valor do contador rdpido 0 (T1) do mddulo HIO140, 16 bits menos significativos
Valor do contador rapido 0 (T1) do mdédulo HIO140, 16 bits mais significativos
Valor do contador rapido 1 (T2) do mddulo HIO140, 16 bits menos significativos
Valor do contador rapido 1 (T2) do médulo HIO140, 16 bits mais significativos

Reserva

Reserva

Base de escrita de 1/0 do médulo (20 variaveis)

F1130[31130]

F1231[31231]
F1232[31232]
F1233[31233]
F1234[31234]
F1235[31235]
F1236[31236]
F1237[31237]

F1249[31249]

R/W

R/W
R/W
R/W
R/W
R/W
R/W

Reserva (50 variaveis)

F1250[31250]

F1299[31299]

Atuacdo simultanea em todas as saidas digitais do médulo HIO140, mapeadas em bits, onde os
bits 0..3 correspondem as saidas digitais do médulo HIO0140, bits 4..15 reserva 6

Atuacdo individual na saida digital 00 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0) /
Atuacdo individual na saida digital 01 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
Atuacdo individual na saida digital 02 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
Atuacdo individual na saida digital 03 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
Atuacdo na saida analdgica SO do médulo HIO140 (0 .. 4095)

Atuacdo na saida analdgica S1 do mdodulo HI0140 (0 .. 4095)

Reserva
Reserva
Reserva

Reserva

O valor entre colchete [...] representa o endereco equivalente em MODBUS da variavel F, a ser acessada
4 utilizando a fungdo READ/WRITE HOLDING REGISTER.

O valor -1 indica falha no canal analdgico (valor de corrente abaixo de 3.6 mA). Este valor é apresentado apenas
5(1,2) Paraos canais configurados como entrada de corrente de 4 a 20 mA. Demais valores analdgicos na escala de 12
bits (0..4095).

E possivel atuar simultaneamente em todas os canais de saidas digitais, ou individualmente em cada canal de
6(1,2) saida digital. O estado da ultima atuagdo (simultanea ou individual) é a que prevalece no canal de saida digital do
mddulo.

7(1,2) Qualquer valor com o bit 0 igual a 1 ira ativar o canal.
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9.2 Equipamentos com Firmware G5

Informagd&es de status do mddulo (quando existente), bem como o valor corrente dos canais de /O que estdo disponiveis para
acesso remoto através dos canais de comunicagdo do equipamento com firmware G5.

Para acessar as varidveis de sistema no programa ST utilizar as fung¢des da biblioteca HI_STD conforme descrito abaixo.

X := HILS.GET SYSVAR (ADDR) ;

Obtém em X (INT) o valor da varidvel de sistema no enderego ADDR (UINT).

HILS.SET SYSVAR(ADDR, VAL);

Modifica o conteludo da varidvel de sistema ADDR (UINT) para VAL (INT).

No caso dos equipamentos com firmware G5 os enderecos das varidveis de sistema comegam a partir de 1000 e sdo mapeadas
em variaveis do tipo F (UINT).

Exemplo: F1000 -> ADDR = 1000

Para acessar as variaveis de sistema no painel de monitoragao utilizar os enderegos de memdria do tipo HOLDING REGISTER
(Prefixo MW) com um offset adicional de 30000.

Exemplo: F1000 -> Mw31000

A tabela a seguir resume a informagdo dos enderegos de acesso e especifica como acessar modulos em slots diferentes.

FIXYY[MW31XYY] F1XYY especifica o enderecgo da variavel de sistema a ser
acessada para escrita ou leitura (ADDR = 1XYY).
MW31XYY especifica o endereco MODBUS a ser utilizado para
acesso a varidvel de sistema 1XYY através da fungdo
MODBUS HOLDING REGISTER.
X especifica o slot do mdédulo a ser acessado.

YY especifica o tipo de informacdo a ser acessada.

9.2.1 Mddulo HIO140

Esta secdo apresenta as varidveis de sistema especificas para o médulo HI0140 com o controlador NEON/RION. O pardmero X,
conforme especificado na tabela anterior, é referente ao slot do mdédulo a ser acessado. Exemplo: Para acessar o slot 1,
substituir X por 1.

Slot X: NEON/RION R/W Descri¢do

Base de leitura de I/0 do médulo (28 variaveis)

F1X20[31X20] 8 R Estado da entrada digital DIOO do mddulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)
F1X21[31X21] R Estado da entrada digital DIO1 do mddulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)
F1X22[31X22] R Estado da entrada digital DIO2 do mddulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)
F1X23[31X23] R Estado da entrada digital DIO3 do mddulo HIO140 (1: ligado, O: desligado)
F1X24[31X24] R/W  Atuagdo individual na saida digital DOOO do mddulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0) o
F1X25[31X25] R/W  Atuagdo individual na saida digital DO01 do mddulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
F1X26[31X26] R/W  Atuagdo individual na saida digital DO02 do mddulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
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F1X27[31X27] R/W  Atuacdo individual na saida digital DO03 do médulo HIO140 (Liga = 1; Desliga = 0)
F1X28[31X28] R Valor corrente da entrada analdgica AlI00 do mdédulo HI0140 (-1, 0 .. 4095) 10
F1X29[31X29] R Valor corrente da entrada analdgica Al01 do mdédulo HI0140 (-1, 0 .. 4095)
F1X30[31X30] R Valor corrente da entrada analdgica Al02 do mdédulo HI0140 (-1, 0 .. 4095)
F1X31[31X31] R Valor corrente da entrada analdgica Al03 do mdédulo HIO0140 (-1, 0 .. 4095)
F1X32[31X32] R Valor do encoder (QCT0) do médulo HIO140, 16 bits menos significativos
F1X33[31X33] R Valor do encoder (QCT0) do médulo HIO140, 16 bits mais significativos
F1X34[31X34] R/W Reservado para uso interno da HI Tecnologia 1

F1X35[31X35] R Valor do contador rapido 0 (FCT1) do mdédulo HIO140, 16 bits menos significativos
F1X36[31X36] R Valor do contador rdpido 0 (FCT1) do mdédulo HIO140, 16 bits mais significativos
F1X37[31X37] R/W Reservado para uso interno da HI Tecnologia 1

F1X38[31X38] R Valor do contador rapido 1 (FCT2) do mdédulo HIO140, 16 bits menos significativos
F1X39[31X39] R Valor do contador rédpido 1 (FCT2) do mdédulo HIO140, 16 bits mais significativos
F1X40[31X40] R/W Reservado para uso interno da HI Tecnologia 1

F1X41[31X41] R/W  Atuacdo na saida analdgica AO0O do médulo HI0140 (0 .. 4095)

F1X42[31X42] R/W  Atuacgdo na saida analdgica AO01 do médulo HIO140 (0 .. 4095)

O valor entre colchete [...] representa o endereco equivalente em MODBUS da variavel F, a ser acessada
8 utilizando a fungdo READ/WRITE HOLDING REGISTER.

9 Qualquer valor com o bit 0 igual a 1 ird ativar o canal.

O valor -1 indica falha no canal analdgico (valor de corrente abaixo de 3.6 mA). Este valor é apresentado apenas
10 para os canais configurados como entrada de corrente de 4 a 20 mA. Demais valores analdgicos na escala de 12
bits (0..4095).

Endereco reservado para testes internos da HI Tecnologia. A escrita nesses enderecos ndo é recomendada, pois
11(1, 2, 3)pode alterar a configuragdo da funcdo no médulo.
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10 Codificagao do Produto

10.1 Codigo do maodulo de I/O

Cadigo Identificagao

301.111.140.000 4ED (PNP, 10..30Vdc, ¢/ conf para 1 encoder ou contador rapido), 4SD (PNP, 10..30Vdc /
0,5A), 4EA (0/4..20mA, 12 bits), 2SA (0/4..20mA, 12 bits)

10.2 Codificagdo de Controladores NEON 5 com HIO140

Cadigo Identificagdo

: Modelo de Alimentagdo + Modelo de Core + Licenga

: Modelo de Comunicagao ITF-A

: Modelo de Comunicagao ITF-B

: Modelo do Primeiro Médulo de 1/0 = 9 (HIO140 no Slot 1)
: Modelo do Segundo Mddulo de /O =9 (HIO0140 no Slot 2)
: Sem customizagao

Para consultar todos os modelos, opgdes de conectividade e modulos de 1/0 acesse Informacgdes sobre o controlador
NEON 5.

300.111.ABC.DEF

mTmMm Qoo >

10.3 Codificagdo de 10 Remoto RION 5 com HIO140

Cadigo Identificagdo

300.C01. ABC.DEF A : Alimentagdo e Recursos
BC : Conectividade
D : Modelo Mddulo de I/0 = 9 (HI0140)
EF : Sem customizagdo

Para consultar todos os modelos, op¢des de conectividade e mdédulos de 1/0 acesse Informacgdes sobre o controlador RION
5.
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